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Direccién de Nuevas Creaciones
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Referencia:  Solicitud de privilegio de patente de invencién

Titulo: Dispositivo de limpieza de gafas portatil
Solicitante:  Juan Carlos Rincdn Quintero

Exp. No.: NC2022/0003102

Asunto: Respuesta a requerimiento No. 1.241 de 2023

JESUS M. MENDEZ BERMUDEZ, identificado con cédula de ciudadania No. 13.491.525 y con
Tarjeta Profesional de Abogado No. 99.678 expedida por el Consejo Superior de la Judicatura,
actuando como apoderado del sefior Juan Carlos Rincon Quintero, por medio del presente
escrito presento respuesta al requerimiento de la referencia de la siguiente forma:

1. Titulo

Con el objetivo de dar cumplimiento con lo solicitado por su Despacho, aportamos la
traduccién al castellano de la solicitud internacional PCT/US2020/046870.

Ahora bien, respecto al titulo de la invencion informamos a su Despacho que el nombre es
el siguiente:

“Dispositivo de limpieza de gafas portatil”

2. Reivindicaciones
Con el objetivo de dar cumplimiento con lo solicitado por su Despacho, anexo encontrara la
traduccion de la memoria descriptiva, tal cual fue aportada en la solicitud internacional
PCT/US2020/046870.
Resueltas las objeciones presentadas, amablemente solicito se continué con el tramite y se
autorice la publicacién de la solicitud en la gaceta de propiedad industrial.

ANEXOS
1. Documento de poder.

2. Memoria descriptiva.
3. Publicacién internacional PCT/US2020/046870.
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NOTIFICACIONES

Recibiré notificaciones en la secretaria de este Despacho y en mi oficina, ubicada en la
Carrera 7 No. 113-43 Piso 805 de esta ciudad.

De la Sefiora Directora,

S M. MENDEY BERMUDEZ
C.C. No. 13.491.525
T.P.A.No.99.678 del C. S. de la J.
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Poder a Abogado en los trdmites de Propledad Industrial

De: Juan Carlos Rincén

A Maénica Wolf Wasserman y/o Jests M. Méndez Bermudez

Yo, Juan Carlos Rincon, obrando en nombre propio por medio del presente escrito, otorgo poder para
todas las actuaciones, solicitudes y/o registros actuales y futuros, relacionados con Propiedad
Industrial a la Dra. Mdnica Wolf Wasserman, identificada con C.C. No.51.711.267 y T.P.A. No.46.034
del C.S. de la J. y/o al Dr. Jestis M. Méndez Bermudez, identificado con C.C. No. 13.491.525 y T.P.A.
No. 99.678 del C. S. de la J., miembros de la firma WOLF = MENDEZ = ABOGADOS ASOCIADOS, con
domicilio en la Calle 83 A No. 23 - 90, de Bogota D.C., y direccion electrénica para notificaciones:

notificaciones@wolfmendez.com

los apoderados quedan facultados para contestar requerimientos, oposiciones y acciones de
cancelacion; presentar recursos, oposiciones y acciones de cancelacion; tomar la representacién en
audiencias de facilitacion y disponer en ellas; conciliar, desistir, sustituir, cancelar, revocar
sustituciones, renunciar a los derechos del registro en signos distintivos y en nuevas creaciones, y con
todo lo demds que necesiten para cumplir con el presente mandato. Asi mismo, autorizo
expresamente a la Superintendencia de Industria y Comercio para que todas las comunicaciones sean

enviadas a través de la direccién de correo electrénico de los apoderados.

Atentamente,

Juan Carjos Ri

El presente poder sélo debe ser diligenciado, firmado y remitido via e-mail a nuestras oficinas.
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DISPOSITIVO DE LIMPIEZA DE GAFAS PORTATIL

ANTECEDENTES

[0001] Los usuarios de gafas se enfrentan a un sinfin de dificultades para mantener
sus gafas completamente limpias. Los anteojos permanecen sucios porgue la
contaminacion del aire y el polvo se adhieren facilmente a una o mas lentes de los
anteojos. Ademas, el contacto de los dedos con los lentes, asi como el calor, la
humedad y la sudoracion del cuerpo del usuario hace que los anteojos se emparien
y ensucien, lo que a menudo genera molestias para los usuarios.

[0002] Aunque hay una variedad de dispositivos de limpieza de anteojos en el
mercado, ninguno de ellos se basa en una mezcla de un aparato electrénico-
mecanico que ofrece una solucién portétil y eficaz para el interminable problema de
los anteojos sucios.

[0003] Este novedoso sistema de limpieza elimina la suciedad y el polvo, puliendo
la lente en tres sencillos pasos sin contacto directo con las manos. Por un lado,
algunos inventos efectivos para limpiar anteojos son grandes, no portatiles, poco
practicos, lentos y dificiles de usar; por otro lado, los limpiadores de anteojos
portétiles, pequefios y livianos actualmente disponibles en el mercado tienen
funciones manuales simples que no son completamente efectivas.

[0004] En consecuencia, se desea proporcionar sistemas y métodos que resuelvan
las desventajas de la técnica anterior.

BREVE RESUMEN DE LA INVENCION TITULO

[0005] Es un objeto de la presente invencidn proporcionar un método y un sistema
para un limpiador portatil de anteojos.

[0006] Es un objeto del dispositivo que sea pequefio y ligero.
[0007] Es un objeto del dispositivo adaptarse a la palma de la mano de un usuario.

[0008] Es un objeto del dispositivo que sea facil de usar, transportar y almacenar,
dando tranquilidad a los usuarios.

[0009] Los objetos de la invencién se consiguen proporcionando un dispositivo
portétil de limpieza de gafas que esta configurado para permitir a los usuarios limpiar
la lente usando un procedimiento semiautomatico facil, rapido y eficaz. El dispositivo
esta especialmente disefiado para alcanzar y limpiar de forma eficaz ambas
superficies de las gafas sin importar la forma de las mismas.

[0010] En determinadas realizaciones, el dispositivo portatil de limpieza de gafas es
un dispositivo electromecanico portatil de limpieza de gafas.



[00011] En ciertas realizaciones, una guia factible de tres pasos para usar el
dispositivo puede describir como funciona esta invencion:

(1) elimine el exceso de polvo de ambas caras de los lentes de los anteojos con
el cepillo de limpieza retractil.

(2) utilizando la mini botella de spray recargable para la solucién limpiadora de
anteojos, coloque un poco de solucion limpiadora de anteojos en ambos lados de la
lente;

(3) uno a la vez, coloque la lente de los anteojos entre las almohadillas de
limpieza sustituibles superior e inferior y presione hacia abajo las cubiertas
ensambladas izquierda y derecha; permitiéndoles moverse verticalmente hacia
abajo para proporcionar una alimentacién electrénicao mecanica de movimiento de
rotacion a las placas de soporte por medio de un mecanismo de impulso o por los
micromotores alimentados por una bateria y los cables; activado por un interruptor
de limite interno, dando a las placas de soporte el movimiento de rotacion requerido.

[00012] En ciertas realizaciones, la presion sobre las cubiertas ensambladas
izquierda y derecha haradque la cubierta de union ensamblada del mecanismo se
mueva verticalmente hacia abajo, haciendo que las almohadillas de limpieza de
microfibra superior e inferior entren en contacto simultdneamente con ambos lados
de la lente, lo que proporcionara una limpieza uniforme, suavey eficaz por la friccion
de rotacion de las almohadillas de microfibra; sin dejar lineas o manchas ensu
camino y sin dafiar la lente.

[00013] Otros objetos de la invencidn y sus caracteristicas y ventajas particulares
se hardn mas evidentes a partir de la consideracion de los siguientes dibujos y la
descripcion detallada adjunta. Debe entenderse que la descripcidon detallada y los
ejemplos especificos, si bien indican la forma de realizacion preferida de la
invencion, tienen Unicamente fines ilustrativos y no pretenden limitar el alcance de
la invencién.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS DE TITULO

[00014] Para una mejor comprensién y evitar figuras superpobladas y confusas, los
cables, conectores, tornillos, clavijas y otras piezas pequefias no se muestran en
las figuras, ademas, no todos los componentes se muestran dentro de las siguientes
tres figuras:

[00015] la figura 1 muestra una vista lateral izquierda de una realizacion del
dispositivo; [00016] la figura 2 ilustra una vista frontal o en alzado de una realizacién
del dispositivo;



[00017] La figura 3. Presenta una vista desde arriba o desde el suelo de una
realizacion deldispositivo.

DESCRIPCION DETALLADA Y MEJOR MODO DE IMPLEMENTACION

[00018] En la siguiente descripcion, se exponen numerosos detalles con fines
explicativos. Sin embargo, un experto normal en la técnica se dara cuenta de que la
invencion se puede poner en practica sin el uso de estos detalles especificos.

[00019] Segun realizaciones de la invencion, todos los componentes se integran en
un unico dispositivo que puede ser de varios tipos de materiales, como cualquier
tipo de elementos plasticos y/o metalicos, asi como componentes electronicos y
mecanicos, que pueden configurarse en diferentes posiciones y arreglos en el
dispositivo.

[00020] La invencién estd compuesta pero no limitada por los siguientes elementos:
el dispositivo incluye un mecanismo bien disefiado para mover las cubiertas
izquierda y derecha (42 y 44) en un eje vertical sobre las bases izquierda y derecha
(46 y 48) y proporcionar movimiento de rotacién alas placas de soporte superior e
inferior (32a y 32b). Estos elementos se muestran en las Figs. 1-3, que es una
realizacion ejemplar de la invencién.

[00021] Con el fin de proporcionar una limpieza méas suave se agregara y pegara un
cojin circular superior (34a) en la parte inferior de la placa de soporte superior (32a),
asi como en la parte superiorde la placa de soporte inferior (34b); por lo tanto, se
colocaran dos (2) cojines circulares entre las placas de soporte (32a y 32b) y la
almohadilla de limpieza sustituible (36a y 36b). Estos cojines proporcionaran una
proteccion adicional entre las placas de soporte y la lente, minimizando las
posibilidades de dafiar la lente.

[00022] Siguiendo un movimiento rectilineo sobre el eje Y, las cubiertas de union
ensambladas (42y 44), se mueven verticalmente hacia arriba y hacia abajo sobre
las bases ensambladas inferiores (46 y 48); a lo largo de una serie de juegos de
pistones (12), émbolos (10) y microresortes (14) u otro mecanismo de compresion.

[00023] En el interior de los émbolos (10) y entre las bases ensambladas izquierda
y derecha (44 y 46) y el conjunto de pistones (12) se encuentran los microresortes
(14), que una vez apretados creanuna carga para moverse hacia arriba a izquierda
y derecha. cubiertas derechas (42 y 44) ensambladas. En ciertas realizaciones, el
dispositivo podria tener 1, 2, 3 0o mas conjuntos de émbolos, pistones y
microresortes y, alternativamente, puede usar un mecanismo de compresion movil
diferente.

[00024] Como se muestra en ciertas realizaciones, la placa de soporte superior
(32a) y el cojin circular superior (34a), cubiertos con la almohadilla de limpieza
sustituible superior (36a) se juntan al eje del motor de engranaje helicoidal superior
(20a), que se monta con su pivote hacia abajo entrelas tapas izquierda y derecha



(42 y 44). Como se muestra en ciertas realizaciones, justo debajo del mismo eje Y
vertical del micromotor superior (20a) entre las bases izquierda y derecha (46 y 48),
se ensambla con su pivote hacia arriba; el micromotor inferior (20b), sobre cuyo eje
se monta la placa soporte inferior (32b) cubierta con el cojin circular inferior (34b) y
la almohadilla de limpieza sustituible inferior (36b). Las almohadillas de limpieza
sustituibles del dispositivo se pueden fabricar utilizando un pafio de microfibra u otro
tejido o material para limpiar gafas.

[00025] Si el movimiento de rotacion es proporcionado por micromotores de tornillo
sin fin (20a y 20b), estos seran alimentados por una bateria (16) que puede ser
regular o recargable, esta Gltima con la ayuda de un circuito cargador de bateria
(18). El dispositivo podria encenderse mediante un interruptor de limite (24) que
podria ubicarse en la parte inferior trasera de las cubiertas izquierday derecha
ensambladas (42 y 44).

[00026] Un chip LED (26) podria ubicarse en el lado frontal de las cubiertas del
dispositivo y se enciende mediante un interruptor LED incorporado en el circuito
(28), que esta ubicado en el lado izquierdo de la

cubierta derecha. El circuito cargador de bateria (18) se coloca en la parte superior,
pero debajo de las tapas de montaje del dispositivo (42 y 44).

[00027] En ciertas realizaciones, algunos de estos componentes se unen mediante
cables y conectores

(22) para entregar la energia requerida desde la bateria recargable (16). El
dispositivo portatil electrénico-mecanico de limpieza de gafas podria fabricarse
utilizando micromotores de tornillo sinfin u otro mecanismo de impulsién manual de
sustituciéon, componentes eléctricos, electronicos o magnéticos, que también
proporcionen movimiento de rotacién a las placas de soporte superior e inferior (32a
y 32b).

[00028] En ciertas realizaciones, un cepillo de limpieza retractil (40) podria
ensamblarse en la base izquierda (46) y podria operarse manualmente mediante un
boton movil en el costado del dispositivo. En la parte posterior de la unién de las
bases izquierda y derecha (46 y 48) hay una caja de compartimiento de doble
volumen, que contiene la minibotella rociadora recargable para solucién limpiadora
de anteojos (38), y el doble destornillador para gafas (30). La caja del compartimento
de doble volumen esta cerrada por la tapa deslizante del compartimento trasero
(50).

[00029] En determinadas realizaciones, el dispositivo puede ser ensamblado de
acuerdo a diferentes métodos, uno de ellos sera el siguiente:

(1) Montar el empalme izquierdo compuesto por la base izquierda y la tapa. La
base izquierda podria incorporar un juego de émbolos, asi mismo la tapa izquierda
podria incorporar un juego de pistones,por lo que antes de armar la base izquierda



y la tapa, inserte un micro resorte en cada uno de los émbolos, luego cuide que los
pistones entren en sus correspondientes émbolos y se suelten. bloqueado.

(2) Usando los cables y conectores correspondientes, conecte el circuito de
carga con los siguientes componentes internos: a) la bateria, b) el chip LED y c) el
interruptor de limite; luego conecte el interruptor de limite a los motores de
engranaje helicoidal superior e inferior.

(3)  Configure todos los componentes conectados por cable anteriores; el circuito
del cargador, la bateria recargable, el interruptor de limite, el motor de engranaje
helicoidal superior y el motor de engranaje helicoidal inferior en la base y la cubierta
izquierda ensambladas. Los ejes de los micromotores de tornillo sin fin superiores
pueden estar en la misma linea vertical de los ejes de los micromotores inferiores.

(4) Montar el empalme derecho compuesto por la base derecha y la tapa
derecha. La base derecha podria incorporar un juego de émbolos, asi mismo la tapa
derecha podria incorporar un juego de pistones; por lo tanto, antes de ensamblar la
base y la tapa derecha, inserte un micro resorte en cada uno de los émbolos, luego
cuide que los pistones entren en sus émbolos correspondientes yse bloqueen.

(5)  Luego unir el empalme izquierdo previamente ensamblado sobre el cual ya
se han instalado los componentes internos, con el empalme derecho previamente
ensamblado, asegurando ambos empalmes izquierdo y derecho con los pernos y
tornillos correspondientes.

(6) Coloque la placa de soporte inferior en los ejes del micromotor de engranaje
helicoidal inferiory también coloque la placa de soporte superior en los ejes del
micromotor de engranaje helicoidal superior.

(7)  Coloque los cojines circulares superior e inferior en las placas de soporte
correspondientes.

(8) Coloque las almohadillas sustituibles superior e inferior en los cojines
circulares y placas de soporte correspondientes.

(9)  Luego instale el cepillo de limpieza retractil.

(10) Instale y asegure los accesorios, como el destornillador de dos puntas para
anteojos y la minibotella rociadora recargable para la solucion limpiadora de
anteojos, en las cajas de la parte posterior de la unién de la base, que finalmente
se cerrara con la corredera del compartimiento posterior. tapa.

[00030] Habiendo descrito asi varias realizaciones para practicar el método
inventivo, sus ventajas y objetivos pueden entenderse facilmente. Un experto en la
técnica puede y puede realizar variaciones de la descripcion anterior sin apartarse
del alcance de la invencion.



[00031] En consecuencia, esta invencion no debe limitarse a las realizaciones
descritas, que se dan solo a modo de ejemplo y no a modo de limitacion.

[00032] Lista de componentes:

10. Juegos de émbolos

12. Juegos de pistones

14. Juegos de microresortes en el interior de los émbolos

16. Bateria recargable

18. Circuito cargador de bateria

20a. Micromotor de tornillo sin fin superior 20b. Micromotor de tornillo sinfin inferior
22. Cables y conectores

24. Interruptor de limite

26. Chip LED

28. Interruptor LED (incorporado al circuito del cargador de bateria)

30. Destornillador de anteojos de doble punta 32a. Placa de soporte superior
32b. Placa soporte inferior

34a. Cojin circular superior 34a. Cojin circular inferior

36a. Almohadilla de limpieza sustituible superior 36b. Almohadilla de limpieza
sustituible inferior

38. Mini botella de spray recargable para solucién limpiadora de anteojos
40. Cepillo de limpieza retractil

42. Tapa izquierda

44. Tapa derecha

46. Base izquierda

48. Base derecha

50. Tapa deslizante del compartimento trasero



REIVINDICACIONES

1. Un método de limpieza de anteojos portatiles que comprende:

Colocar una lente de anteojos entre las almohadillas de limpieza sustituibles
superior e inferior;

Presionando hacia abajo las cubiertas ensambladas izquierda y derecha,
permitiéndoles asi moverse verticalmente hacia abajo para proporcionar una
alimentacion electrénica o mecanica de movimiento giratorio a las placas de
soporte por medio de un mecanismo de impulso o por los micromotores
alimentados por una bateria y los cables; activado por un interruptor de limite
interno, dando a las placas de soporte el movimiento de rotacion requerido,

En el que la presion sobre las cubiertas ensambladas izquierda y derecha
hara que la cubierta de unibn ensamblada del mecanismo se mueva
verticalmente hacia abajo, haciendo que las almohadillas de limpieza de
microfibra superior e inferior entren en contacto simultaneamente con ambos
lados de la lente, proporcionando una limpieza uniforme, suave y efectiva.
Limpieza por friccion de rotacion de almohadillas de microfibra; sin dejar
lineas o manchas a su paso y sin dafar la lente.

2. Un dispositivo electromecanico portatii d limpieza de anteojos que
comprende:

Cubiertas ensambladas izquierda y derecha;
Placas de soporte; y
Almohadilla de limpieza de microfibra superior e inferior,

En el que la presion sobre las cubiertas ensambladas izquierda y derecha
hard que la cubierta de unidn ensamblada del mecanismo se mueva
verticalmente hacia abajo, haciendo que las almohadillas de limpieza de
microfibra superior e inferior entren en contacto simultdneamente con ambos
lados de una lente, proporcionando una limpieza uniforme, suave y efectiva.
Limpieza por friccidn de rotacién de almohadillas de microfibra; sin dejar
lineas o manchas a su paso y sin dafar la lente.
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PORTABLE EYE-GLASSES CLEANING DEVICE

INVENTOR(S): JUAN CARLOS RINCON QUINTERO

BACKGROUND

[0001] Eye-glasses users face endless difficulties to keep their glasses completely clean. Eye-
glasses remain dirty because air contamination and dust easily adhere to one or more lenses of the
eye-glasses. Furthermore, finger contact with lenses, as well as a user’s body heat, humidity and

sweating results in eyeglasses becoming foggy and dirty, which often results in discomfort for users.

[0002] Although there are a variety of eyeglasses cleaning devices in the market, none of them
is based on a mixture of an electronic-mechanical apparatus that delivers a portable and effective

solution for the endless problem of dirty eye-glasses.

[0003] This novel cleaning system removes dirt and dust, polishing lens in three simple steps
without direct hand contact. In one hand, some effective inventions for cleaning eye-glasses are big,
non-portable, impractical, time consuming and difficult to be used; on the other hand, portable, small,
lightweight eye-glasses cleaners currently available in the market, have just simple manual features

that are not completely effective.

[0004] Accordingly, it is desired to provided systems and methods that solve the

disadvantages in the prior art.

BRIEF SUMMARY OF THE INVENTION

[0005] It is an object of the present invention to provide a method and system for a portable

eye-glasses cleaner.
[0006] It is an object of the device to be small and lightweight.
[0007] It is an object of the device to fit on the palm of a hand of a user.

[0008] It is an object of the device to be easily used, carried on and stored, giving peace of

mind to users.
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[0009] Objects of the invention are achieved by providing a portable eye-glasses cleaning
device that is configured to allow users to wipe the lens by using an easy, fast and effective semi-
automated procedure. The device is specially designed to effectively reach and clean both surfaces of

the lens glasses no matter the shape of them.

[00010] In certain embodiments, the portable eye-glasses cleaning device is an

electromechanical portable eye-glasses cleaning device.

[00011] In certain embodiments, a feasible three-step guide to using the device can

describe how this invention works:
(1) remove excess of dust from both eye-glasses lens faces with the retractile cleaning brush.

(2) using the refillable spray mini bottle for eye-glasses cleaner solution, put some eye-glasses

cleaning solution on both sides of lens;

(3) one at a time, place the lens of glasses between the upper and lower substitutable cleaning
pads and press down the left and right assembled covers; allowing them to move vertically
down to provide an electronic or mechanical feeding of rotational motion to holder plates by
means of impulse mechanism or by the micromotors feed by a battery and the wires; activated

by an inner limit switch, giving the holder plates the required rotational motion.

[00012] In certain embodiments, pressure on the left and right assembled covers will
cause the assembled junction cover of the mechanism to move vertically downwards, making both
upper and lower microfiber cleaning pads to simultaneously come into contact with both sides of the
lens, which will provide an uniform, soft and effective cleaning by the rotation friction of microfiber

pads; without leaving lines or spots in their path and without causing damage to lens.

[00013] Other objects of the invention and its particular features and advantages will
become more apparent from consideration of the following drawings and accompanying detailed
description. It should be understood that the detailed description and specific examples, while
indicating the preferred embodiment of the invention, are intended for purposes of illustration only

and are not intended to limit the scope of the invention.
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BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWINGS

[00014] For better understanding and avoiding overcrowded and confusing figures,
wires, connectors, screws, pins and other small parts are not shown in figures, additionally not all

components are shown within all the following three figures:

[00015] Fig. 1. Shows left side view of an embodiment of the device;
[00016] Fig. 2. Illustrates front or elevation view of an embodiment of the device;
[00017] Fig. 3. Presents top view or floor of an embodiment of the device.

DETAILED DESCRIPTION AND BEST MODE OF IMPLEMENTATION

[00018] In the following description, numerous details are set forth for the purpose of
explanation. However, one of ordinary skill in the art will realize that the invention may be practiced

without the use of these specific details.

[00019] According to embodiments of the invention, all components are set in one
single device that could be made of several kind of materials, such as any kind of plastic and/or
metallic elements, as well as electronic and mechanical components, which can be configured in

different positions and arrangements into the device.

[00020] The invention is composed but not limited for the following elements: the
device includes a well-designed mechanism to move the left and right (42 and 44) covers on a vertical
axis over the left and right (46 and 48) bases and provide rotational motion to the upper and lower
holder plates (32a and 32b). These elements are shown in FIGs. 1-3, which is an exemplary

embodiment of the invention.

[00021] With the aim of providing a softer cleaning a upper circular cushion (34a) will
be added and glued on the bottom of upper holder plate (32a), as well as on the top of lower holder
plate (34b); thus, two (2) circular cushions will be set between holders plates (32a and 32b) and
substitutable cleaning pad (36a and 36b). These cushions will provide an additional protection lay

between holder plates and lens, minimizing lens damage possibilities.

[00022] Following a rectilinear motion over Y axis, assembled junction covers (42 and
44), move vertically up and down over the lower assembled (46 and 48) bases; throughout a number

of sets of pistons (12), plungers (10) and micro-springs (14) or other compression mechanism.

3
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[00023] Inside the plungers (10) and between left and right assembled bases (44 and 46)
and the set of pistons (12) are the micro-springs (14), which once squeezed create a load to move up
the left and right (42 and 44) assembled covers. In certain embodiments, the device could have 1, 2,
3 or more sets of plungers, pistons and micro-springs and alternatively can use a different moving

compression mechanism.

[00024] As shown in certain embodiments, the upper holder plate (32a) and the upper
circular cushion (34a), covered with the upper substitutable cleaning pad (36a) is gathered to the axis
of the upper worm gear motor (20a), which is assembled with its pivot down between the left and
right covers (42 and 44). As shown in certain embodiments, just below the same vertical Y axis of
upper micromotor (20a) between the left and right bases (46 and 48), is put together with its pivot up;
the lower micromotor (20b), on which axis is assembled the lower holder plate (32b) covered with the
lower circular cushion (34b) and the lower substitutable cleaning pad (36b). Substitutable cleaning
pads of the device can be manufactured using microfiber cloth, or other eye-glasses cleaning fabric or

material.

[00025] If rotational motion is provided by worm gear micromotors (20a and 20b), they
will be fed by a battery (16) which could be either regular or rechargeable, last one with the help of a
battery charger circuit (18). The Device could be turn on by a limit switch (24) that could be located
at the rear bottom of assembled left and right covers (42 and 44).

[00026] A LED chip (26) could be located in front side of the device covers and is
turned on by a circuit incorporated LED switch (28), which is located at the left side of the right cover.
Battery charger circuit (18) is placed at the top, but under the device assembled covers (42 and 44).

[00027] In certain embodiments, some of these components are set together by wires
and connectors (22) to deliver the required energy from the rechargeable battery (16). The portable
electronic-mechanical eye-glasses cleaning device could be manufactured using worm gear
micromotors or other substitution manual impulse mechanism, electric, electronic or magnetic

components, which also provide rotational motion to the upper and lower holder plates (32a and 32b).

[00028] In certain embodiments, a Retractable cleaning brush (40) could be assembled
into the left base (46) and could be manually operated by a moving button on the side of the device.
On the back of the left and right bases (46 and 48) junction is a double volume compartment box,

which contains the refillable spray mini bottle for eye-glasses cleaner solution (38), and the double
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ended eye-glasses screwdriver (30). The double volume compartment box is closed by the back-

compartment slide lid (50).

[00029] In certain embodiments, the device may be assembled according to different

methods, one of them will be the following:

(1)  Assemble left junction composed by the left base and cover. Left base could
incorporate a set of plungers, likewise left cover could incorporate a set of pistons, thus prior
to assemble left base and cover, insert one micro spring into each one of plungers, then take
care that pistons get into its corresponding plungers and get locked.

(2)  Using corresponding wires and connectors, connect charging circuit with the following
inner components: a) the battery, b) the LED chip, and c) the limit switch; then connect the
limit switch the upper and lower worm gear motors.

(3) Set all prior wire connected components; charger circuit, rechargeable battery, limit
switch, upper worm gear motor, and lower worm gear motor into the assembled left base and
cover. Upper worm gear micromotors axes may be on the same vertical line of the lower
micromotor axes.

4) Assemble right junction composed by the right base and right cover. Right base could
incorporate a set of plungers, likewise right cover could incorporate a set of pistons; thus, prior
to assemble right base and cover, insert one micro spring into each one of plungers, then take
care that pistons get into its corresponding plungers and get locked.

(5) Then get together the previously assembled left junction over which inner components
have been already installed, with the previously assembled right junction, securing both left

and right junctions with corresponding pins and screws.

(6) Set the lower holder plate on the lower worm gear micromotor axes and also set the

upper holder plate on the upper worm gear micromotor axes.
(7)  Put on the upper and lower circular cushions on the corresponding holder plates.

(8)  Put on the upper and lower substitutable pads on the corresponding circular cushions

and holder plates.

9 Then install retractile cleaning brush.
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(10)  Set up and secure the accessories such as double ended eye-glasses screwdriver, and
the refillable spray mini bottle for eye-glasses cleaner solution into the backside boxes of the

base junction, which finally will be closed with the back-compartment slide lid.

[00030] Having thus described several embodiments for practicing the inventive
method, its advantages and objectives can be easily understood. Variations from the description above

may and can be made by one skilled in the art without departing from the scope of the invention.

[00031] Accordingly, this invention is not to be limited by the embodiments as

described, which are given by way of example only and not by way of limitation.
[00032] List of components:
10. Sets of plungers
12. Sets of pistons
14. Sets of micro-springs inside the plungers
16. Rechargeable battery
18. Battery charger circuit
20a. Upper worm gear micromotor
20b. Lower worm gear micromotor
22. Wires and connectors
24. Limit Switch
26. LED Chip
28. LED Switch (incorporated into the battery charger circuit)
30. Double ended eye-glasses screwdriver
32a. Upper holder plate
32b. Lower holder plate
34a. Upper circular cushion
34a. Lower circular cushion

36a. Upper substitutable cleaning pad
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36b. Lower substitutable cleaning pad

38. Refillable spray mini bottle for eye-glasses cleaner solution
40. Retractable cleaning brush

42. Left cover

44 Right cover

46. Left base

48. Right base

50. Back compartment slide lid
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CLAIMS

1. A method of cleaning portable eye-glasses comprising:
placing a glasses lens between upper and lower substitutable cleaning pads;

pressing down a left and right assembled covers, thereby allowing them to move vertically
down to provide an electronic or mechanical feeding of rotational motion to holder plates by means
of impulse mechanism or by the micromotors feed by a battery and the wires; activated by an inner

limit switch, giving the holder plates required rotational motion,

wherein pressure on the left and right assembled covers will cause the assembled junction
cover of the mechanism to move vertically downwards, making both upper and lower microfiber
cleaning pads to simultaneously come into contact with both sides of the lens, providing a uniform,
soft and effective cleaning by the rotation friction of microfiber pads; without leaving lines or spots

in their path and without causing damage to the lens.

2. An electromechanical portable eye-glasses cleaning device comprising:
left and right assembled covers;
holder plates; and
upper and lower microfiber cleaning pad,

wherein pressure on the left and right assembled covers will cause the assembled junction
cover of the mechanism to move vertically downwards, making both upper and lower microfiber
cleaning pads to simultaneously come into contact with both sides of a lens, providing a uniform, soft
and effective cleaning by the rotation friction of microfiber pads; without leaving lines or spots in

their path and without causing damage to the lens.
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List of components - Patent Pending.
PORTABLE EYE-GLASSES CLEANING DEVICE.

10. Sats of plungers
Sets of pistons
Sets of micro-springs inside the
plungers
18. Rechargeable battery
18. Battery charger circuit R ) — S
20a. Upper worm gear micromotor '
20b. Lower worm gear micromotor
22. Wires and connactors
24. Limit Switch
26. LED Chip
28, LED light switch
30. Double ended eye-glasses screw-
driver
32a. Upper holder plate
32b. Lower holder plate
34a. Upper circular cushion
34b. Lower circular cushion
36a. Upper substitutable cleaning pad
36D, Lower substitutable cleaning pad
38. Refiltable spray mini bottle
for eye-giasses cleaner solution
40. Retractable cleaning brush
42. Left cover
44, Right cover
46, Left base
48. Right base
50. Back compartment slide lid
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