
DISPOSITIVO ELECTROMECÁNICO AUTOMÁTICO PARA RECOLECTAR, 
PROCESAR Y ALMACENAR HECES FECALES Y ORINA DE ANIMALES 

CON USO DE SUSTRATO RECUPERABLE

CAPITULO REIVINDICATORIO

1. Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable caracterizado porque comprende una bandeja de carga 

(103), una Unidad de secado, molienda y limpieza (201), una Unidad para 

adecuación de aire (301), un depósito de sustrato recuperado (107), una 

Unidad de recolección de residuos (401) y el sustrato o granalla (601). 

Además, la unidad de secado, molienda y limpieza (201) comprende en 

su parte superior un volante de proceso (202) y en su interior dispone de 

canales (209) donde al menos uno de ellos se dedica para el secado de 

heces y otro canal (211, 213) se dedica a la limpieza del sustrato (601);  

dichos canales (211, 213) en su piso cuentan con mallas (210, 212) para 

el paso de materia orgánica; en el intermedio de los canales (209,211) se 

establece un recuperador magnético de sustrato (214), que atrae el 

sustrato del canal de heces (209) al canal (211); además, dicha unidad de 

secado molienda y limpieza (201)  esta adjunta  a un elevador de sustrato 

recuperado (215) con imanes (216).

2. Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 1 caracterizado porque la bandeja de 

carga (103) está adosada a un electrovibrador (502) que por su acción 

conduce el sustrato (601) y la carga orgánica por un ducto para trasiego 

de carga (105) hasta un clasificador de carga (106).



3. Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 2 caracterizado porque el clasificador de 

carga (106) en su parte superior cuenta con rejillas (115) y en uno de sus 

laterales con un ducto bajante (116) para el paso del sustrato (601) y la 

carga orgánica.

4. Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 2 caracterizado porque la bandeja de 

carga (103) está dispuesta sobre una cubierta inferior de la unidad (113); 

dicha cubierta (113) en uno de sus laterales dispone de una unidad 

electrónica (508) adjunta a una fuente de alimentación (509) y en su parte 

superior aloja un sensor de ingreso de mascota (503); además, la cubierta 

(113) puede soportar un domo (101) o un babero para retención de lecho 

(104); dicho domo (101) puede albergar un control de mando (510), y en 

uno de sus laterales dispone de un vano (102).

5. Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 4 caracterizado porque la unidad 

electrónica (508) está conectada con un motor eléctrico general (501), un 

electrovibrador de la bandeja de carga (502), un  sensor de ingreso (503), 

un sensor de posición de volante (504), un sensor de cartucho de residuos 

en posición (505), un unidad germicida UV (506) y un control de mando 

de la unidad (510). 

6. Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 4 caracterizado porque a la salida del 

vano (102) se ubica un tapete magnético (114).

7. Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 



recuperable según reivindicación 1 caracterizado porque el volante de 

proceso (202) en su anverso tiene levas para dosificación de sustrato 

(207) y en su reverso comprende de agitadores para molienda y limpieza 

(208), levas para el sistema de aire (204) y levas para recuperación de 

sustrato (205); dicho volante de proceso (202) esta acoplado a un motor 

general (501) y próximo a un sensor de posición (504).

8. Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 1 caracterizado porque el elevador de 

sustrato recuperado (215) está acoplado mecánicamente un volante (202) 

mediante un engranaje (206).

9. Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 1 caracterizado porque al menos en uno 

de los canales (209, 211,213) cuentan con una unidad germicida UV (506) 

y un limpiador de la unidad germicida (507).

10.Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 1 caracterizado porque la Unidad para 

adecuación de aire (301) comprende en su interior al menos de un fuelle 

o bomba de aire (304) próximo a un generador de ozono (308) y un 

calefactor de aire (309); dicha unidad para adecuación de aire (301) en 

sus laterales genera una cortina de aire (310) al ducto de trasiego de 

carga (105), en su parte superior aloja unas válvulas (305) que comunican 

con un ducto de entrada de aire (303) y la boca para aspiración de aire 

(302); dicho fuelle o fuelles (304) en sus laterales lleva un actuador (307) 

unido en uno de sus extremos con la leva (204), y en su parte inferior lleva 

unas válvulas (306) que conducen al acondicionador de aire de la unidad 

(301).



11.Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 1 caracterizado porque el depósito de 

sustrato recuperado (107) comprende un separador de sustrato (217) que 

retira el sustrato (601) del elevador (215), en su parte superior consta de 

una boca para reposición de sustrato (109), una mirilla de nivel de sustrato 

(110) y en su parte inferior cuenta con una boca de descarga de sustrato 

a la bandeja (112) sellada por la compuerta para salida de sustrato (111); 

dicha compuerta (111) está unida a un actuador (108) dependiente 

mecánicamente de las levas (207).

12.Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 1 caracterizado porque la unidad de 

recolección de residuos (401) comprende una boca de recolección del 

depósito (402), un evaporador de orina (404) y una salida de aire a la 

atmosfera (406), y en su parte inferior dispone de un depósito de residuos 

(403); dicha salida de aire a la atmosfera (406) puede tener un filtro con 

carbón activado (405); dicha unidad de recolección de residuos (401) 

puede ser de material biodegradable.

13.Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 1 caracterizado porque la unidad de 

recolección de residuos (401) cuenta con un sensor de cartucho de 

residuos en posición (505); dicho sensor (505) es próximo a la unidad de 

secado, molienda y limpieza (201). 

14.Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 1 caracterizado porque el sustrato o 

granalla (601) puede ser una granalla férrica o en acero de atracción 

magnética de un diámetro entre 1 a 10 mm; dicho sustrato o granalla (601) 



puede estar recubierto de un material de características hidrofóbicas y de 

alta resistencia mecánica.

15.Dispositivo electromecánico automático para recolectar, procesar y 

almacenar heces fecales y orina de animales con uso de sustrato 

recuperable según reivindicación 4 caracterizado porque la unidad 

electrónica (508) puede ser una PCB que está conectada a un módulo 

para control de un motor paso a paso o un motor DC, un módulo de salidas 

eléctricas relé o estado sólido, un módulo de entradas eléctricas opto 

acopladas, un módulo microcontrolador o microprocesador programable, 

un módulo de comunicaciones Bluetooth, wifi, infrarrojo y otras 

comunicaciones propias de este tipo, un módulo de ampliación de 

memoria y almacenamiento de datos, un módulo para conexión de 

dispositivos periféricos como cámara de video, pantalla táctil, bombillos 

led, parlantes y/o micrófonos, un módulo de alimentación, regulación de 

voltaje y protección para la placa.


