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REIVINDICACIONES
1. Un método de decodificacion de datos de video, el método que comprende:
determinar (904) un tamarfio de un bloque actual de datos de video;

determinar (906), sobre la base del tamafio del bloque actual, un modo de
intraprediccion de gran angulo para usar para el blogue actual,

determinar (908) un bloque de prediccion para el blogue actual usando el modo de
intraprediccion de angulo grande, el bloque de predicciéon que incluye una pluralidad de
muestras de intraprediccién determinadas usando un angulo del modo de intra-prediccion de
gran angulo;

determinar una o méas muestras de referencia de Combinacion de Prediccion Intra
Dependiente de la Posicion, PDPC, que son externas al bloque actual para modificar la
pluralidad de muestras de intraprediccion del bloque de prediccion,

en donde cada muestra de referencia de PDPC de la una o mas muestras de referencia
de PDPC son determinadas usando el angulo del modo de intraprediccion de gran angulo con
respecto a una muestra de intrapredicciéon respectiva de la pluralidad de muestras de
intraprediccion;

modificar (910), usando una o mas muestras de referencia de PDPC, una muestra de
intraprediccion de la pluralidad de muestras de intraprediccion del blogue de prediccién para
generar una muestra de prediccion modificada; y

reconstruir (912) un blogue basado en la muestra de prediccién modificada y un valor
residual.

2. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que determinar el tamafio del
bloque actual incluye determinar un ancho del blogue actual y una altura del bloque actual
que son tamarios diferentes; y/o

en el que el angulo del modo de intraprediccion de gran angulo es inferior a -135 grados o
superior a 45 grados con respecto a la muestra de intraprediccion; y/o

en el que el modo de intraprediccién de gran angulo no es un modo de intraprediccion DC,
plano, horizontal o vertical.

3. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende ademas:

determinar uno o0 mas pesos basados en las coordenadas X e Y de la muestra de
intraprediccion, en donde modificar la muestra de intraprediccion comprendemodificar la
muestra de intraprediccidn para generar la muestra de prediccién modificada basada en la una
0 mas muestras de referencia de PDPC determinadas, los uno o mas pesos determinados y la
muestra de intraprediccion.
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4, El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que determinar la una o
mas muestras de referencia de PDPC que son externas al bloque actual comprende:
determinar una fila que esta por encima del blogue actual; determinar una coordenada X
en la fila determinada, en donde la coordenada X en la fila determinada es igual a una
coordenada X de la muestra de intraprediccibn mas una coordenada Y de la muestra de
intraprediccion mas 1;y

determinar una muestra de referencia de PDPC de la una o mas muestras de referencia de
PDPC basadas en la fila determinada y la coordenada x determinada; o

en el que determinar una 0 mas muestras de referencia de PDPC que son externas al bloque
actual comprende: determinar una columna que esta a la izquierda del bloque actual;

determinar una coordenada Y en la columna determinada, en donde la coordenada Y
en la columna determinada es igual a una coordenada Y de la muestra de intraprediccion mas
una coordenada X de la muestra de intrapredicciéon més 1;y

determinar una muestra de referencia de PDPC de la una o mas muestras de
referencia de PDPC basadas en la columna determinada y la coordenada Y determinada.

5. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que determinar una 0 mas muestras de
referencia de PDPC que son externas al bloque actual comprende: determinar una fila que esta
por encima del bloque actual; determinar una coordenada X en la fila determinada, en donde
la coordenada X en la fila determinada se basa en un angulo del modo de intraprediccion de
gran angulo con respecto a la muestra de intraprediccion; y

determinar una muestra de referencia de PDPC de una o mas muestras de referencia
de PDPC basandose en la fila determinada y la coordenada X determinada; y

preferentemente
en el que determinar la coordenada X en la fila determinada comprende:

determinar una de una cotangente o tangente del angulo del modo de intraprediccion
de gran angulo; y determinar la coordenada X en la fila determinada basandose en una de la
cotangente o tangente del &ngulo del modo de intraprediccion de gran angulo, una
coordenada X de la muestra de intraprediccion y una coordenada Y de la muestra de
intraprediccion.

6. El método de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde la determinacién de la una o
mas muestras de referencia de PDPC que son externas al blogue actual comprende:
determinar una columna que estd a la izquierda del bloque actual; determinar una
coordenada Y en la columna determinada, en donde la coordenada Y en la columna
determinada se basa en un angulo del modo de intraprediccion de gran angulo; y
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determinar una muestra de referencia de PDPC de una o mas muestras de referencia
de PDPC basandose en la columna determinada y la coordenada Y determinada; y

preferentemente

en el que determinar la coordenada Y en la columna determinada comprende:
determinar una de una cotangente o tangente del angulo del modo de intrapredicciéon de gran
angulo; y determinar la coordenada Y en la columna determinada basdndose en una de la
cotangente o tangente del angulo del modo de intraprediccibn de gran angulo, una
coordenada X de la muestra de intraprediccion y una coordenada Y de la muestra de
intraprediccion.

7. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde la determinacién de la una o
mas muestras de referencia de PDPC que son externas al blogue actual sobre la base del modo
de intraprediccion de gran angulo comprende: determinar un conjunto de una 0 mas muestras
sobre la base del modo de intraprediccion de gran angulo; y al menos una de interpolar,
redondear con desviacién, o redondear sin desviacion el conjunto de una 0 mas muestras para
generar la una o mas muestras de referencia. .

8. Un método de codificacion datos de video, el método que comprende:
determinar (1004) un tamafio de un bloque actual de datos de video;

determinar (1006), sobre la base del tamafio del bloque actual, un modo de
intraprediccion de gran angulo para usar en el bloque actual,

determinar (1008) un bloque de prediccion para el bloque actual usando el modo de
intraprediccion de gran angulo, incluyendo el bloque de prediccién una pluralidad de muestras
de intraprediccion determinadas usando un angulo del modo de intraprediccion de gran
angulo;

determinar una o mas muestras de referencia de Combinacién de Prediccién Intra
Dependiente de la Posicion, PDPC, que son externas al bloque actual para modificar la
pluralidad de muestras de intraprediccion del bloque de prediccion,

en donde cada muestra de referencia de PDPC de la una 0 més muestras de referencia
de PDPC son determinadas usando el &ngulo del modo de intraprediccion de gran angulo con
respecto a una muestra de intraprediccion respectiva de la pluralidad de muestras de
intraprediccion;

modificar (1010), usando una o méas muestras de referencia de PDPC, una muestra de
intraprediccion de la pluralidad de muestras de intraprediccion del bloque de prediccién para
generar una muestra de predicciéon modificadadeterminar(1012) un valor residual para un
blogue residual basado en la muestra de prediccién modificada y un valor de muestra en el
bloque actual; ysefalizar (1014) la informacion indicativa del valor residual.
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9. El método de acuerdo con la reivindicacion 8, en donde el determinar el tamafio del bloque
actual incluye determinar un ancho del bloque actual y una altura del bloque actual que son
tamarnios diferentes; y/o

en el que el angulo del modo de intraprediccion de gran angulo es inferior a -135
grados o superior a 45 grados con respecto a la muestra de intraprediccion; y/o en el que el
modo de intraprediccion de gran angulo no es un modo de intraprediccion DC, plano,
horizontal o vertical.

10. El método de la reivindicacion 8, que ademas comprende:

determinar uno o mas pesos basados en las coordenadas X e Y de la muestra
de intraprediccion, en donde modificar la muestra de intraprediccion comprende modificar la
muestra de intraprediccidn para generar la muestra de prediccién modificada basada en la una
0 mas muestras de referencia de PDPC determinadas, los uno o mas pesos determinados y la
muestra de intraprediccion.

11. El método de la reivindicacion 8, en donde el determinar la una 0 mas muestras de
referencia que son externas al bloque actual comprende: determinar una fila que esta por
encima del blogue actual; determinar una coordenada X en la fila determinada, en donde la
coordenada X en la fila determinada es igual a una coordenada X de la muestra de
intraprediccion mas una coordenada Y de la muestra de intraprediccion mas 1; y determinar
una muestra de referencia de PDPC de una o mas muestras de referencia de PDPC basadas en
la fila determinada y la coordenada X determinada; o

en donde la determinacion de la una 0 mas muestras de referencia de PDPC que son
externas al blogue actual comprende: determinar una columna que esta a la izquierda del
bloque actual; determinar una coordenada Y en la columna determinada, en donde la
coordenada Y en la columna determinada es igual a una coordenada Y de la muestra de
intraprediccion mas una coordenada X de la muestra de intraprediccion mas 1; y

determinar una muestra de referencia de PDPC de una o mas muestras de referencia
de PDPC basandose en la columna determinada y la coordenada Y determinada.

12. El método de la reivindicacion 8, en donde el determinar la una 0 mas muestras de
referencia de PDPC que son externas al blogue actual comprende: determinar una fila que esta
por encima del blogue actual; determinar una coordenada X en la fila determinada, en donde
la coordenada X en la fila determinada se basa en un angulo del modo de intraprediccion de
gran angulo con respecto a la muestra de intraprediccion; ydeterminar una muestra de
referencia de PDPC de una o mas muestras de referencia de PDPC basadas en la fila
determinada y la coordenada X determinada; y

preferentemente

en donde determinar la coordenada X en la fila determinada comprende:
determinar una de una cotangente o tangente del angulo del modo de intraprediccién de gran
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angulo; y determinar la coordenada X en la fila determinada sobre la base de una de la
cotangente o tangente del &ngulo del modo de intraprediccion de gran angulo, una
coordenada X de la muestra de intraprediccion y una coordenada Y de la muestra de
intraprediccion.

13. El método de la reivindicacion 8, en donde el determinar la una o mas muestras de
referencia de PDPC que son externas al blogue actual comprende: determinar una columna
gue esta a la izquierda del bloque actual; determinar una coordenada Y en la columna
determinada, en donde la coordenada Y en la columna determinada se basa en un angulo del
modo de intraprediccidn de gran angulo; y

determinar una muestra de referencia de PDPC de una o mas muestras de referencia
de PDPC basandose en la columna determinada y en la coordenada Y determinada; y

preferentemente
en donde el determinar la coordenada Y en la columna determinada comprende:

determinar una de una cotangente o tangente del angulo del modo de intraprediccion
de gran angulo; y

determinar la coordenada Y en la columna determinada basandose en una de la
cotangente o tangente del angulo del modo de intraprediccion de gran &angulo, una
coordenada X de la muestra de intraprediccion y una coordenada Y de la muestra de
intraprediccion.

14. El método de acuerdo con la reivindicacion 8, en donde el determinar la una 0 mas
muestras de referencia de PDPC que son externas al bloque actual sobre la base del modo de
intraprediccion de gran &ngulo comprende: determinar un conjunto de una o mas muestras
sobre la base del modo de intraprediccion de gran angulo; y al menos uno de interpolar,
redondear con desviacion, o redondear sin desviacion del conjunto de una 0 mas muestras
para generar la una 0 mas muestras de referencia. .

15. Un dispositivo para la decodificacion de datos de video, el dispositivo que comprende:

una memoria (20) configurada para almacenar uno o més bloques de prediccién; y un
decodificador de video(30) que comprende al menos uno de circuitos de funcion fija o
programables, en donde el decodificador de video estd configurado para llevar a cabo los
pasos del método de acuerdo con la reivindicacion 1.

16. Un dispositivo para la codificacion de datos de video, comprendiendo el dispositivo:
una memoria (28) configurada para almacenar uno o mas bloques de prediccion; y

un codificador de video (22) que comprende al menos uno de circuitos programables o



de funcion fija, en el que el codificador de video esté configurado para llevar a cabo los pasos
del método de la reivindicacion 8.
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