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RESUMEN 

 

El dispositivo de entrenamiento para detectar un nivel de espasticidad en la muñeca consta 

de una estructura base que simula el antebrazo humano, y una pieza móvil acoplada que 

simula la mano humana.  El dispositivo incorpora elásticos de resistencias variables 5 

conectados entre la estructura base y la pieza móvil para emular diferentes niveles de 

espasticidad.  También, el dispositivo cuenta con sensores de posición y deformación 

integrados con una unidad de cómputo que proporcionan datos precisos de movimiento y 

resistencia de la pieza móvil.  También, el dispositivo de entrenamiento permite a los 

estudiantes de la salud habilidades relacionadas con el reconocimiento y tratamiento de 10 

la espasticidad.   Además, el dispositivo se puede utilizar para validar otros dispositivos 

médicos para ortopedia y rehabilitación sin la necesidad de hacer pruebas con humanos. 


