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RESUMEN

Se proporciona un ensamble y método para desbastar un material fibroso con un
ensamble que proporciona control automatizado de un espacio de desbaste. El ensamble
incluye un soporte movil, un rollo de desbaste accionable y acoplado al soporte moévil, y un
ensamble de elevacién del rollo de desbaste acoplado con el soporte mévil. Un primer sensor
detecta el contacto entre el rollo de desbaste y una superficie externa, asi como un segundo
sensor detecta la posicion del rollo de desbaste cuando se recibe informacion del primer sensor
gue se ha hecho contacto entre el rollo de desbaste y la superficie externa. Una unidad de
control opera el ensamble de elevacion del rollo de desbaste para posicionar el rollo de
desbaste en un espacio de desbaste deseado medido a partir de la posicion de contacto. El
rollo de desbaste se posiciona con base en un punto alto identificado de la superficie externa,

como, por ejemplo, la superficie de formacién externa de un tambor de formacion.
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