REIVINDICACIONES

1. Un método para reemplazar parametros decodificados en una sefial multicanal
recibida en un decodificador, el método que comprende:

decodificar (1202) un cuadro actual de cuadros consecutivos de la sefial multicanal
recibida;

en respuesta a la recepcion (714, 1206) de un indicador de cuadro defectuoso anterior
en tanto que se opera en un modo de decodificacion predictiva con el cuadro actual de los
cuadros consecutivos:

determinar (714, 1208) si una medicion de estabilidad de pardmetros para la ultima
fuente activa observada se encuentra por debajo de un umbral; y

activar (730, 1220) una recuperacién de parametros al recuperar parametros
estimados, en donde dichos parametros estimados son parametros decodificados de un
cuadro anterior de cuadros consecutivos de la sefial multicanal recibida, y reemplazar los
parametros decodificados del cuadro actual con los pardmetros estimados en respuesta a la
medicion de estabilidad de parametros que se encuentra por debajo del umbral, y

en respuesta a que la medicion de estabilidad de pardmetros no esté por debajo del
umbral, detecta (740, 1241) si el cuadro actual representa una fuente activa,

en respuesta a la determinacién de que el cuadro actual representa una fuente activa:

almacena (750, 1216) parametros decodificados del cuadro actual como parametros
estimados; y

determina (760, 1218) la medicion de estabilidad de parametro.

2. EI método de la reivindicacion 1, en donde la deteccién de si la fuente es una fuente
activa, comprende:

recibir una indicacién de uno de un detector de actividad de voz o un detector de
actividad de sonido genérico de que el cuadro actual representa una fuente activa.

3. El método de la reivindicacion 1, ademas comprende determinar que el cuadro



actual representa una fuente activa mediante:
derivar (1000) una energia de una sefial de mezcla descendente reconstruida del

cuadro actual de acuerdo con:

N—-1
Epux(m) = zk—o X (mk)?

derivar (1002) una medicion de energia pico a través de un paso de filtrado de acuerdo
con:
Epmx,peak(m) = BEpux(m) + (1 — B)Epmx,peax(m — 1)

= {Battack’ Epmx(m) = Epyxpeax(m—1),
Bdecay:  Epmx(m) < Epmxpeax(m—1)Y

determinar (1004) que la fuente es una fuente activa cuando la energia de la sefial de
mezcla descendente reconstruida del cuadro actual es mayor que la medicién de energia
pico,

donde k es un indice de coeficiente de frecuencia en el cuadro m, N es la longitud del
cuadro, X (m,k) es la sefial de mezcla descendente reconstruida, Epyx(m) es la energia de
la sefial de mezcla descendente reconstruida, Epyx peax €S Una energia de pico, Barrack €S
un primer parametro de filtro en un primer intervalo entre 0.5y 1.0 y Bgecqy €S UN SEQUNAO
parametro de filtro en un intervalo entre 0.01y 0.3.

4. El método de la reivindicacion 1, que ademas comprende determinar que el cuadro
actual representa una fuente activa mediante:

derivar (1100) una energia de una sefial de mezcla descendente reconstruida del

cuadro actual de acuerdo con:

Foux(m) = ). Xgmio)?
derivar (1102) una medicion de energia de piso de ruido a través de un paso de filtrado
de acuerdo con:
Epmx,nr(m) = BEpyx(m) + (1 — B)Epmx,nr(m — 1)

g= {.Battack: Epmx(m) < Epyxnr(m—1),
Baecayr  Epmx(m) = Epyxnp(m—1)'Y



determinar (1104) que la fuente es una fuente activa cuando Epyx(m) > CEpyx nr
(m—1)
donde k es un indice de coeficiente de frecuencia en el cuadro m, N es la longitud del

cuadro, X (m,k) es la sefial de mezcla descendente reconstruida, Epyx(m) es la energia de

la sefial de mezcla descendente reconstruida, Epyx vr €S una energia de piso de ruido, Baerack
es un primer parametro de filtro, B ccqy €S Un segundo parametro de filtro y C es un parametro

de umbral.

6
5. El método de la reivindicacién 4, en donde C = 1020,
6. El método de cualquiera de las reivindicaciones 1-5, que ademas comprende:

determinar la medicion de estabilidad de parametro de acuerdo con:
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D(m) =

Npanas—1
D ) — énm— 1))

Npands “~p=0
Dpp(m)=yD(m) + (1 —y)D(m —1)
donde D(m) es una distancia euclidiana al cuadrado entre vectores de parametros
reconstruidos para cada cuadro m de la sefial multicanal recibida, @,(m) es un parametro de
prediccion reconstruido, Npangs €S Un nimero total de bandas de frecuencia, y es un parametro
de filtro y Dy p(m) es un D(m) filtrado por paso bajo.

7. El método de la reivindicacién 6, que ademas comprende ponderar la distancia

euclidiana al cuadrado de acuerdo con:
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b=0
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1 Kenap)

wp(m) = X (mk)?
b( ) kend(b) - kstart(b) +1 k=kgtart(v) M( )

donde wy(m) es una ponderacion, Kengp) €S UN extremo de un nimero de sumas y
Kstart(p) €S UN inicio del nimero de sumas.

8. El método de cualquiera de las reivindicaciones 1-7, en donde el almacenamiento
de los parametros decodificados como parametros estimados, comprende:

filtrar los parametros decodificados usando un filtro de paso bajo;



almacenar los parametros decodificados filtrados como los parametros estimados.

9. Un aparato configurado para reemplazar pardmetros decodificados con parametros
estimados en una sefial multicanal recibida, el aparato que comprende medios adaptados
para:

decodificar un cuadro actual de cuadros consecutivos de la sefial multicanal recibida;

en respuesta a la recepcion de un indicador de cuadro defectuoso anterior en tanto
gue se opera en un modo de decodificacion predictiva con un cuadro actual de los cuadros
consecutivos:

determinar si una medicion de estabilidad de parametros para la Ultima fuente activa
observada se encuentra por debajo de un umbral; y

activar una recuperacion de parametros al recuperar parametros estimados, en donde
dichos parametros estimados son parametros decodificados de un cuadro anterior de cuadros
consecutivos de la sefial multicanal recibida, y reemplazar los pardmetros decodificados del
cuadro actual con los parametros estimados en respuesta a la medicion de estabilidad de
parametros que se encuentra por debajo del umbral, y

en respuesta a que la medicion de estabilidad de pardmetros no esté por debajo del
umbral, detecta si el cuadro actual representa una fuente activa;

en respuesta a la determinacién de que el cuadro actual representa una fuente activa:

almacena parametros decodificados del cuadro actual como parametros estimados; y

determina (906) la medicion de estabilidad de parametros.

10. El aparato de la reivindicacion 9, en donde la deteccién de si la fuente es una
fuente activa comprende:

recibir una indicacion de uno de un detector de actividad de voz o un detector de
actividad de sonido genérico de que el cuadro actual representa una fuente activa.

11. El aparato de la reivindicacion 9, ademas comprende medios adaptados para:

derivar (1000) una energia de una sefial de mezcla descendente reconstruida de un

cuadro actual de acuerdo con:



Eoumx(m)= ). Xa(mhy?
derivar (1002) una medicion de energia pico a través de un paso de filtrado de acuerdo
con:
Epmx,peak(m) = BEpux(m) + (1 — B)Epmx,peax(m — 1)

g= {.Battack: Epmx(m) = Epyx,peak(m—1),
Baecayr  Epmx(m) < Epyxpgax(m—1)+Y

determinar (1004) que la fuente es una fuente activa cuando la energia de la sefial de
mezcla descendente reconstruida del cuadro actual es mayor que la medicién de energia
pico,

donde k es un indice de coeficiente de frecuencia en el cuadro m, N es la longitud del
cuadro, X (m,k) es la sefial de mezcla descendente reconstruida, Epyx(m) es la energia de
la sefial de mezcla descendente reconstruida, Epyx peax €S Una energia de pico, Battack €S
un primer parametro de filtro en un primer intervalo entre 0.5y 1.0 y Bgccqy €S UN SEQUNO
parametro de filtro en un intervalo entre 0.01 y 0.3.

12. El aparato de la reivindicacion 9, ademas comprende medios adaptados para:

derivar (1100) una energia de una sefal de mezcla descendente reconstruida de un

cuadro actual de acuerdo con:

N—1
Epux(m) = Z X (m,k)?
k=0
derivar una medicion de piso de ruido a través de un paso de filtrado de acuerdo con:
Epmx,nr(m) = BEpyx(m) + (1 — B)Epmx,nr(m — 1)

g= {.Battack: Epmx(m) < Epyxnr(m—1),
Baecayr Epmx(m) = Epyxnr(m—1)° y

determinar (1104) que la fuente es una fuente activa cuando Eppyx(m) > CEpyx nr
(m—1)
donde k es un indice de coeficiente de frecuencia en el cuadro m, N es la longitud del

cuadro, X (m,k) es la sefial de mezcla descendente reconstruida, Epyx(m) es la energia de

la sefial de mezcla descendente reconstruida, Epyx vr €S una energia de piso de ruido, Baerack



es un primer parametro de filtro, f4.cq, €S un segundo parametro de filtro y C es un parametro
de umbral.

13. El aparato de cualquiera de las reivindicaciones 9-12, que ademas comprende
medios adaptados para:

determinar la medicién de estabilidad de parametro de acuerdo con:
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Dpp(m)=yD(m) + (1 —y)D(m —1)
donde D(m) es una distancia euclidiana al cuadrado entre vectores de parametros
reconstruidos para cada cuadro m de la sefial multicanal recibida, @,(m) es un parametro de
prediccién reconstruido, Npangs €S Un nUmero total de bandas de frecuencia, y es un parametro
de filtro y Dy p(m) es un D(m) filtrado por paso bajo.
14. El aparato de la reivindicacion 13, que ademas comprende medios adaptados para

ponderar la distancia euclidiana al cuadrado de acuerdo con:

2

Nbands_l
Dmy==——) " (@(m) — p(m— 1)) wy(m)
bands b=0
1 Kendp)
wp(m) = X (m,k)?

kend(b) - kstart(b) +1 k=kgstart(v)

donde wy,(m) es una ponderacion, Kengpy €S UN extremo de un namero de sumas y
Kstart(p) €S UN inicio del nimero de sumas.

15. El aparato de cualquiera de las reivindicaciones 9-14, en donde el almacenamiento
de los parametros decodificados como parametros estimados comprende:

filtrar los parametros decodificados usando un filtro de paso bajo;

almacenar los pardmetros decodificados filtrados como los parametros estimados.



