REIVINDICACIONES
1. Un método para decodificar datos de video, en donde el método comprende:
determinar (902) muestras p[ x ][ v ] para la prediccion intramodo DC para un
blogue actual (714, 728), en donde la determinacién de las muestras p[ x ][ v
comprende determinar-at-menes-una-de:
una fila de muestras (716, 730) no adyacente que tiene una primera
muestra (720, 734) que esta en la misma columna que una primera columna del
blogue actual y una ultima muestra (722, 736) que esta en la misma columna
gue la ultima columna del bloque actual, en donde la fila de muestras no
adyacente esta mas de una fila por encima del bloque actual, ey
una columna de muestras (718, 732) no adyacente que tiene una primera
muestra (724, 738) que esta en la misma fila que una primera fila del bloque
actual y una ultima muestra (726, 740) que esta en la misma fila que la ultima fila
del bloque actual, en donde la columna de muestras no adyacente esta a mas
de una columna a la izquierda del bloque actual; y a
determinar, basandose en las muestras p[ x ][ v ], los valores de las muestras de
prediccion predSamples[ x [y ] con X =0..nTbW — 1, y = 0..nTbH — 1, donde nTbW

especifica un ancho de blogue de transformacion, nThH especifica una altura de bloque

de transformacion y refldx especifica un indice de linea de referencia de prediccion intra,

y donde los valores de las muestras de prediccion predSamples [ x ][ v ] se derivan de:

(1) derivar una variable dcVal en donde:

— cuando nTbW es igual a nTbH:

deval = (2! plx'][—1 — refldx]_+ X300 p[—1 — refldx][y']_+ nTbW) >>
(Log2(nTbW) + 1)

— cuando nTbW es mayor que nTbH:

deval = (3TPW =1 p[x"][—1 — refldx] + (NTbW >> 1)) >> Log2(nTbW)

— cuando nTbW es menor que nTbH:

deval = (35720 p[—1 — refldx][y"] + (nTbH >> 1)) >> L 0g2(nThH)

y

(2) derivar las muestras de prediccion predSamples[ x ][ y ] donde:
predSamples[ x ][y ]1=dcVal, withx =0...nTbW -1, y=0...nTbH -1




decodificar el bloque actual usando la prediccion intramodo DC usando los
valores determinados de las muestras-determinadas_de prediccion.

2. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde el bloque actual
comprende un primer bloque, la fila de muestras no adyacente comprende una primera
fila de muestras no adyacente y la columna de muestras no adyacente comprende una
primera columna de muestras no adyacente, en donde el método comprende, ademas:
determinar las muestras que para la prediccion intramodo DC para un segundo
blogue, en donde la determinacion de las muestras para la prediccion intramodo DC
para el segundo blogue comprende determinar una pluralidad de muestras en al menos
una de:
una segunda fila de muestras no adyacente que tiene una primera
muestra que esta en la primera columna del segundo bloque y que tiene una
Gltima muestra que esta en la misma columna que la Gltima columna del bloque
actual, donde la segunda fila de muestras no adyacente esta mas de tres filas
por encima del segundo bloque, o
una segunda columna de muestras no adyacente que tiene una primera
muestra que esta en la primera fila del segundo bloque y que tiene una dltima
muestra que esta en la misma fila que la ultima fila del segundo bloque, en donde
la segunda columna de muestras no adyacente esta a mas de tres columnas a
la izquierda del segundo bloque; y
decodificar el segundo bloque mediante la prediccién intramodo DC vy las

muestras determinadas para la predicciéon intramodo DC para el segundo blogue.

3. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, que ademas comprende:

recibir (900) un elemento de sintaxis indicativo de un nimero de filas o columnas,
la fila de muestras no adyacente esta por encima del bloque actual o la columna de
muestras no adyacente esta a la izquierda del blogue actual; y/o

realizar un promedio ponderado de las muestras determinadas,

en donde decodificar el blogque actual comprende decodificar el bloque actual
mediante la prediccion intramodo DC y el promedio ponderado de las muestras

determinadas.

4. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde la decodificacion

comprende:



generar (904) un bloque de prediccion basado en la pluralidad de muestras;

determinar (906) un bloque residual, indicando el bloque residual una diferencia
entre el bloque actual y el bloque de prediccion; y

reconstruir (908) el bloque actual basandose en el bloque residual y el bloque de

prediccion.
5. Un método de codificacion de datos de video, en donde el método comprende:
determinar (800) muestras p[ x ][ v ] para la prediccion intramodo DC para un

blogue actual (714, 728), en donde la determinacién de las muestras p[ x][ v | comprende
determinar-al-menes-una-de:
una fila de muestras (716, 730) no adyacente que tiene una primera
muestra (720, 734) que esta en la misma columna que una primera columna del
blogue actual y una ultima muestra (722, 736) que esta en la misma columna
gue la ultima columna del bloque actual, en donde la fila de muestras no
adyacente esta mas de una fila por encima del bloque actual, e y
una columna de muestras (718, 732) no adyacente que tiene una primera
muestra (724, 738) que esta en la misma fila que la dltima fila del bloque actual
y una ultima muestra (726, 740) que esta en la misma fila que la ultima fila del
bloque actual, en donde la columna de muestras no adyacente esta a mas de
una columna a la izquierda del bloque actual; y a
determinar, basandose en las muestras p[ x ][ v ], los valores de las muestras de
prediccion predSamples[ x ][y ] con X =0.nTbW — 1, y = 0..nTbH — 1, donde nTbW

especifica un ancho de blogue de transformacion, nTbhH especifica una altura de bloque

de transformacion y refldx especifica un indice de linea de referencia de prediccion intra,

y donde los valores de las muestras de prediccion predSamples [ x ][ v ] se derivan de:

(1) derivar una variable dcVal en donde:

— cuando nTbW es igual a nThH:
deval = (TP p[x'][—1 — refldx]_+ XPTPH-1p[—1 — refldx][y’]_+ nTbW) >>
y'=0
(Log2(nThW) + 1)

— cuando nTbW es mayor gue nTbH:

deval = (XTPW 1 p[x"][—1 — refldx] + (NTbW >> 1)) >> Log2(nTbW)

— cuando nTbW es menor que nTbH:

deval = (357207 p[—1 — refldx][y"] + (nTbH >> 1)) >> L og2(nThH)
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(2) derivar las muestras de prediccion predSamples| x ][ y ] donde:
predSamples|[ x ][y ] =dcVal, with x =0... N TOW -1, y=0...nTbH -1

codificar el bloque actual mediante la prediccion intramodo DC y los valores
determinados de las muestras-determinadas de prediccion.

6. El método de acuerdo con la reivindicacion 5, en donde el bloque actual
comprende un primer bloque, la fila de muestras no adyacente comprende una primera
fila de muestras no adyacente y la columna de muestras no adyacente comprende una
primera columna de muestras no adyacente, en donde el método comprende, ademas:
determinar las muestras para la prediccion intramodo DC para un segundo
bloque, en donde la determinacion de las muestras para la prediccion intramodo DC
para el segundo bloque comprende determinar una pluralidad de muestras en al menos
uno de:
una segunda fila de muestras no adyacente que tiene una primera
muestra que esta en la primera columna del segundo bloque y que tiene una
Gltima muestra que esta en la misma columna que la tltima columna del bloque
actual, en donde la segunda fila de muestras no adyacente esta mas de tres filas
por encima del segundo bloque, o
una segunda columna de muestras no adyacente que tiene una primera
muestra que esta en la primera fila del segundo bloque y que tiene una dltima
muestra que esta en la misma fila que la ultima fila del segundo bloque, en donde
la segunda columna de muestras no adyacente esta a mas de tres columnas a
la izquierda del segundo bloque; y
codificar el segundo bloque mediante la prediccién intramodo DC y las

muestras determinadas para la predicciéon intramodo DC para el segundo blogue.

7. El método de acuerdo con la reivindicacion 5, que ademas comprende:
sefialar (808) un elemento de sintaxis indicativo de un numero de filas o
columnas, la fila de muestras no adyacente esta por encima del bloque actual o la

columna de muestras no adyacente esta a la izquierda del bloque actual;
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realizar un promedio ponderado de las muestras determinadas, en donde
codificar el bloque actual comprende codificar el bloque actual mediante prediccién
intramodo DC y el promedio ponderado de las muestras determinadas.

8. El método de acuerdo con la reivindicacion 1 o con la reivindicacion 5, en el que una
coordenada para una muestra superior izquierda del bloque actual es (x0, y0), nW es el
ancho del bloque actual, y nH es la altura del bloque actual, y MRLIdx es indicativo de
un numero de filas o columnas en las que la fila no adyacente de muestras esta por
encima del bloque actual o la columna no adyacente de muestras esta a la izquierda del
bloque actual, en el que determinar la fila no adyacente de muestras comprende
determinar muestras que tienen coordenadas (X, yO - MRLIdx - 1), donde x = x0...x0 +
nW -1, y/o en el que determinar la columna no adyacente de muestras comprende
determinar muestras que tienen coordenadas (xO - MRLIdx - 1, y), donde y = y0...y0 +
nH-1.

9. El método de acuerdo con la reivindicacion 5, en donde la codificacion
comprende:
generar (802) un blogue de prediccion basado en la pluralidad de muestras;
determinar (804) un bloque residual, indicando el bloque residual una diferencia
entre el bloque actual y el bloque de prediccion; y

sefalar (806) informacién indicativa del blogue residual.

10. Un dispositivo para decodificar datos de video, en donde el dispositivo
comprende:

memoria configurada para almacenar una o0 mas muestras de filas y columnas
gue no son adyacentes a un bloque actual (714, 728) ;y

circuitos de procesamiento configurados para llevar a cabo el método de acuerdo

con la reivindicacion 1.

11. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 10, en donde el circuito de
procesamiento esta configurado para llevar a cabo el método de acuerdo con cualquiera

de las reivindicaciones 2, 3, 4 u 8.

12. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 10, que comprende ademas una

pantalla configurada para mostrar datos de video decodificados;
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en donde el dispositivo comprende uno o mas de una cdmara, una computadora, un

dispositivo movil, un dispositivo receptor de transmision o un decodificador.

13. Un dispositivo para codificar datos de video, en donde el dispositivo comprende:

memoria configurada para almacenar una o mas muestras de filas y columnas
gue no son adyacentes a un bloque actual (714, 728); y

circuitos de procesamiento configurados para:

determinar (800) las muestras (716, 730) para la prediccion intramodo DC para
un bloque actual, en donde, para determinar las muestras, el circuito de procesamiento

esta configurado para llevar a cabo el método de acuerdo con la reivindicacion 5.

14. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 10, en donde el circuito de
procesamiento esta configurado para llevar a cabo el método de acuerdo con cualquiera

de las reivindicaciones 6 a 9.

15. Un medio de almacenamiento legible por computadora que almacena
instrucciones en el mismo que, cuando se ejecutan, hacen que uno o mas procesadores
lleven a cabo el método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a4 05 a
9.



