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RESUMEN

La presente invencion proporciona un sistema (100) y un método (200) para
controlar un motor de traccion. El sistema (100) consta de una fuente de
energia (110), el motor de traccion (120) y una unidad de control (140). La
unidad de control (140) esta configurada para: detectar una operacion de
frenado; determinar el estado de carga de la fuente de energia (110);
accionar el motor de traccion (120) para recibir torque de una rueda (130)
del vehiculo y suministrar energia eléctrica a la fuente de energia (110), si
durante la operacion de frenado, el estado de carga de la fuente de energia
(110) es inferior a un primer valor predeterminado; y recibir energia eléctrica
de la fuente de energia (110) y accionar el motor de traccion (120) para
producir un torque inverso, proporcionando asi torque de frenado a la rueda
(130), si durante la operacion de frenado, el estado de carga de la fuente
de energia (110) es igual o superior al primer valor predeterminado.
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