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TÍTULO DE LA SOLICITUD: “DISPOSITIVO Y MÉTODO PARA DETERMINAR UNA 
ALTURA DE UN CULTIVO”
NUMERO DE SOLICITUD INTERNACIONAL: PCT/EP2021/054830
FECHA DE PRESENTACIÓN INTERNACIONAL: 26 de febrero de 2021
PRIORIDAD: 26/02/2020, EP (EUROP PATENT ORGANIZATION(EPO)), 20159563.4

Como resultado del examen de patentabilidad realizado a la solicitud indicada en la 
referencia, atendiendo a lo consagrado en el artículo 45 de la Decisión 486 de 2000, se 
le comunica que esta Dirección ha encontrado que la materia objeto de solicitud no 
cumple con algunos requisitos establecidos en la Decisión, con fundamento en los 
siguientes aspectos:

1. Modificaciones presentadas

Revisada la modificación a la solicitud objeto de estudio, la cual fue radicada el 26 de 
agosto de 2022 bajo el número NC2022/0012176, y teniendo en cuenta lo señalado en 
el artículo 34 de la Decisión 486 de 2000 de la Comisión de la Comunidad Andina, esta 
oficina acepta las modificaciones presentadas por ajustarse a los requisitos legales.

2. Objeto de la invención

El problema planteado consiste en la necesidad de permitirle a un usuario llevar a cabo 
la determinación de la altura de un cultivo con una cámara sin capacidades 
estereoscópicas, como las presentes en dispositivos móviles.

Para resolver dicho problema técnico, la solicitud en estudio plantea un dispositivo portátil 
y un método que permiten determinar la altura de un cultivo, mediante la implementación 
de una cámara que captura un video para obtener puntos de referencia del suelo y de la 
parte superior del cultivo, calculando su altura a partir de la diferencia entre dichos puntos.

3. Reivindicaciones estudiadas

El presente estudio se basa en el capítulo reivindicatorio presentado el 26 de agosto de 
2022.

4. Determinación del Estado de la Técnica

La fecha para determinar el estado de la técnica es el 26 de febrero de 2020, que 
corresponde a la fecha de presentación de la solicitud de prioridad.

Consultadas las fuentes de información con que se cuenta, se encontraron los siguientes 
documentos que anticipan el objeto de esta solicitud:
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Ítem Documento Título Fecha de 
publicación 

D1 WO 2018/122237 “Device and method for determining a height of an 
agricultural product”

5 de julio de 
2018

D2 WO 2013/087052 “Method and apparatus for contactlessly determining 
plant parameters and for processing this information”

20 de junio de 
2013

D11 divulga un método y un dispositivo para medir la altura de un producto agrícola sobre 
el suelo mediante un dispositivo de comunicaciones móvil. El método incluye posicionar 
el dispositivo de comunicaciones sobre el producto agrícola y determinar la distancia 
entre este y el producto agrícola mediante un sensor integrado en el dispositivo. La altura 
del producto agrícola se determina en función de la distancia determinada (Resumen).

D22 divulga un método y un aparato para determinar sin contacto parámetros de plantas 
de una masa vegetal y para procesar esta información en una variable de control para la 
fertilización, el riego y/o la protección de las plantas de la masa vegetal, en donde una 
imagen digital de una parte de la masa vegetal, compuesta por píxeles, se registra 
mediante al menos un sistema de registro de imágenes y los parámetros actuales de las 
plantas se determinan a partir de la imagen mediante un análisis de imágenes 
(Resumen).

5. Examen de Patentabilidad 

De acuerdo con lo establecido en el artículo 14 de la Decisión 486 de 2000 de la Comisión 
de la Comunidad Andina, en el cual se establecen los requisitos de patentabilidad objeto 
de la solicitud en estudio, esta Oficina presenta a continuación el análisis de los requisitos 
de patentabilidad.  

5.1. Nivel Inventivo

Teniendo en cuenta lo señalado en el artículo 18 de la Decisión 486 de 2000 de la 
Comisión de la Comunidad Andina, la reivindicación independiente 1 (NC2022/0012176 
del 26 de agosto de 2022) refiere a: “Un método para medir una altura de un cultivo de 
un producto agrícola por encima del suelo usando un dispositivo portátil (10), método que 
incluye: (…)”. A continuación, se presenta la tabla comparativa entre el objeto reivindicado 
y los documentos encontrados en el estado de la técnica:

CARACTERÍSTICAS 
ESENCIALES D1 D2

Un método para medir una altura 
de un cultivo de un producto 
agrícola por encima del
suelo usando un dispositivo 
portátil (10), método que incluye:

(…) método para medir la altura 
de un producto agrícola sobre el 
suelo utilizando un dispositivo de 
comunicaciones móviles, que 
incluye (…)

(Reivindicación 1)

(…) método para la 
determinación sin contacto de 
los parámetros de plantas (…) 
después de ingresar la 
información característica del 
stock, las imágenes son 
evaluadas directamente en el 
teléfono inteligente (3) por el 
algoritmo de evaluación de 
imágenes que determina la 
biomasa y/o la altura de la planta 
(…)

(Reivindicación 1 y Párr. 0044)

1https://patents.google.com/patent/WO2018122237A1/en?oq=WO2018122237 
2https://patents.google.com/patent/WO2013087052A1/en?oq=wo2013087052 
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Posicionar (paso S2) el dispositivo 
portátil (10) por encima del 
producto agrícola.

(…) posicionar el dispositivo de 
comunicaciones encima del 
producto agrícola (…)

(Reivindicación 1)

(No menciona)

Determinar (paso S4, S5) una 
primera distancia (dg) entre el 
dispositivo portátil y el suelo
con base en una señal de vídeo 
obtenida con una cámara del 
dispositivo portátil.

(…) determinar una distancia 
entre el dispositivo de 
comunicaciones y el producto 
agrícola utilizando un sensor 
integrado en el dispositivo de 
comunicaciones (…) en el que el 
sensor incorporado es una 
cámara y la altura se determina 
en función de uno o más de los 
siguientes factores: información 
de la distancia de enfoque de 
una unidad de enfoque 
automático de la cámara (…) 
información de distancia 
determinada a partir de una 
imagen estereográfica obtenida 
por la cámara (…)
(no menciona que la distancia 
se determine desde el 
dispositivo al suelo)

(Reivindicaciones 1 y 2)

(…) si se conoce la distancia z de 
la cámara estereoscópica a color 
(1) al suelo, simplemente 
determinando la distancia 
mínima medida min(z) a h = z0 - 
min(z) (…) si la distancia entre la 
cámara estereoscópica a color y 
el suelo es desconocida o está 
sujeta a fluctuaciones, por 
ejemplo, al utilizar un soporte 
móvil, la altura del soporte h 
también se puede determinar a 
partir de la diferencia entre los 
valores de distancia máximo y 
mínimo, o, por ejemplo, a partir 
de los percentiles del 95% y del 
5% (…)

(Párr. 0040)
Determinar (paso S4, S5) una 
segunda distancia (dc) entre el 
dispositivo portátil y el
producto agrícola con base en la 
citada señal de vídeo; y.

(…) basándose en una primera 
altura determinada en un primer 
instante y una segunda altura 
determinada en un segundo 
instante. Según un aspecto, se 
proporciona un dispositivo de 
comunicaciones móviles con un 
sensor integrado y una unidad de 
procesamiento. La unidad de 
procesamiento está configurada 
para determinar la distancia 
entre el dispositivo de 
comunicaciones y un producto 
agrícola utilizando el sensor 
integrado del dispositivo (…)

(Página 8, líneas 8 a 13)

(…) Determinación de un mapa 
de disparidad que contiene, para 
cada píxel, el desplazamiento 
aparente (disparidad) d del 
objeto en una imagen en 
comparación con la otra. c) 
Derivar un mapa de distancias 
que contiene la distancia z entre 
el sistema de adquisición de 
imágenes y el objeto para cada 
píxel a partir del mapa de 
disparidad (…)

(Reivindicación 1)

Determinar (paso S6) la altura de 
un cultivo (hc) con base en las 
distancias determinadas primera y 
segunda, en donde cada distancia 
se obtiene de un módulo de 
rastreo de distancia (15) del citado 
dispositivo portátil (10), el citado 
módulo de rastreo de distancia 
configurándose para
determinar de manera continua 
una o varias distancias entre el 
dispositivo portátil y objetos en
el campo de visión de la cámara, 
con base en la señal de vídeo.

(…) determinar la altura del 
producto agrícola en función de 
la distancia determinada (…) que 
incluye determinar una posición 
del dispositivo de 
comunicaciones, utilizando una 
unidad de determinación de 
posición incorporada, y 
almacenar datos representativos 
de la posición en el registro 
(…) determinar la posición del 
dispositivo de comunicaciones 
mediante una unidad de 
determinación de posición 
integrada, como un GPS, y 
almacenar datos representativos 
de la posición en el registro. Por 
lo tanto, el registro puede 
contener datos representativos 
de la altura determinada del 
producto agrícola y la ubicación 

(…) la altura del cultivo se puede 
determinar, dada una distancia 
conocida z de la cámara estéreo 
a color (1) desde el suelo, 
simplemente determinando la 
distancia medida más pequeña 
min(z): h = z0 - min(z) (…)

(Párr. 0040 y Figura 1b)
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donde se determinó dicha altura 
(…)

(Reivindicaciones 1 y 10 y 
Página 6, líneas 16 a 30)

D1 es considerado como el estado de la técnica más cercano a la invención definida en 
la reivindicación 1, ya que divulga un método para medir la altura de un producto agrícola 
sobre el suelo utilizando un dispositivo de comunicaciones móviles (…) (Reivindicación 
1).

La diferencia entre la invención definida entre la reivindicación 1 y el método para medir 
la altura de un producto agrícola sobre el suelo utilizando un dispositivo de 
comunicaciones móviles (…) divulgado en D1, consiste en que una de las distancias 
medidas por el dispositivo, que incorpora una cámara, no corresponde a una distancia 
tomada desde el suelo ni desde la superficie de la planta o cultivo agrícola.

No hay evidencia de que obtener una distancia desde el nivel del suelo de manera que 
permita establecer la base necesaria para determinar la altura del cultivo o planta 
proporcione algún efecto técnico diferente al que ya proporcionaba el objeto de D1, 
puesto que determinar la altura del producto agrícola en función de la distancia 
determinada ya había sido previsto en dicho documento (Reivindicación 1).

Por lo tanto, el problema técnico objetivo que pretende resolver esta invención se puede 
formular así: ¿cómo modificar el método para medir la altura de un producto agrícola 
sobre el suelo utilizando un dispositivo de comunicaciones móviles, como el divulgado en 
D1, con el fin de obtener una medida inicial desde el nivel del suelo del cultivo y así 
permitir un procedimiento que incluya dicha referencia como punto de partida para el 
cálculo de la altura?

Sin embargo, el incluir la obtención de la distancia desde el suelo como base para la 
determinación de la altura de un cultivo ya está divulgado en D2 que se refiere a que, si 
se conoce la distancia z de la cámara estereoscópica a color (1) al suelo, simplemente 
determinando la distancia mínima medida min(z) a h = z0 - min(z) (…) (Párr. 0040 y Figura 
1b)

En consecuencia, la persona normalmente versada en la materia estaría motivada a 
incluir la distancia z de la cámara estereoscópica a color (1) al suelo, simplemente 
determinando la distancia mínima medida min(z) a h = z0 - min(z) del D2 en el método 
para medir la altura de un producto agrícola sobre el suelo utilizando un dispositivo de 
comunicaciones móviles de D1, para así llegar al objeto de la reivindicación 1. Por lo cual 
se considera obvia. 

Así mismo, D1 divulga las características de las reivindicaciones dependientes de la 
siguiente manera:
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- Reivindicación 2: (…) que incluye determinar una posición del dispositivo de 
comunicaciones, utilizando una unidad de determinación de posición incorporada, y 
almacenar datos representativos de la posición en el registro (…) en una ubicación de 
memoria predeterminada del dispositivo de comunicaciones móviles. En algunos 
teléfonos inteligentes, la posición del objetivo, o sus datos representativos, es fácilmente 
accesible, por ejemplo, en una ubicación de memoria predeterminada del dispositivo de 
comunicaciones móviles (Reivindicación 10 y Página 11, líneas 30 a 35).

- Reivindicación 3: (…) que incluye almacenar un registro que incluye datos 
representativos de la altura determinada en una memoria del dispositivo de 
comunicaciones y/o en una base de datos en comunicación con el dispositivo de 
comunicaciones (Reivindicación 9).

- Reivindicación 4: (…) que incluye determinar una posición del dispositivo de 
comunicaciones, utilizando una unidad de determinación de posición incorporada, y 
almacenar datos representativos de la posición en el registro (Reivindicación 10).

- Reivindicación 5: (…) determinar la altura del producto agrícola (…) que incluye 
determinar la altura en una pluralidad de posiciones y almacenar un registro para cada 
una de las posiciones (…) (Reivindicaciones 1 y 11).

- Reivindicación 6: (…) que incluye la estimación de una altura del producto agrícola para 
cualquier posición dentro del área sobre la base de la altura determinada en la pluralidad 
de posiciones, por ejemplo, utilizando interpolación y/o extrapolación (…) (Reivindicación 
13).

- Reivindicación 7: (…) a altura del producto agrícola en cualquier posición dentro del 
área (52), basándose en la altura determinada en uno o más puntos de medición (60). La 
estimación puede incluir interpolación o extrapolación. La altura del producto agrícola 
puede interpolarse entre la altura determinada en los puntos de medición individuales 
(60). La altura del producto agrícola entre el punto de medición (60) y el perímetro (56) 
del terreno (52) (…)  (Página 16, líneas 30 a 35) (no menciona la obtención del punto 
de distancia desde el suelo).

 De igual manera, D2 divulga las características de las reivindicaciones dependientes así:

- Reivindicación 5: (…) la altura del cultivo se puede determinar, dada una distancia 
conocida z de la cámara estéreo a color (1) desde el suelo, simplemente determinando 
la distancia medida más pequeña min(z): h = z0 - min(z) (…) (Párr. 0040) (no menciona 
que se almacenen los datos de las posiciones).

- Reivindicaciones 8 y 9: (…) la relación entre la altura de la planta y la biomasa 
determinada utilizando el método (…) en el servidor central (8), las imágenes transmitidas 
se procesan utilizando el algoritmo de análisis de imágenes almacenado en el servidor 
central (8) y se determinan los parámetros de la planta (…) permite determinar de forma 
muy sencilla la altura de la población y/o la tasa de cobertura del suelo y/o la distribución 
vertical de la biomasa (…) (Párrs. 0029, 0042 y 0045).

Las reivindicaciones dependientes 1 a 9 no mencionan alguna característica que, junto 
con las características de la reivindicación independiente, aporte nivel inventivo al método 
para medir una altura de un cultivo de un producto agrícola por encima del
suelo usando un dispositivo portátil de la reivindicación 1, por lo cual se considera que 
carece de nivel inventivo.
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Teniendo en cuenta lo señalado en el artículo 18 de la Decisión 486 de 2000 de la 
Comisión de la Comunidad Andina, la reivindicación independiente 10 (NC2022/0012176 
del 26 de agosto de 2022) refiere a: “Un dispositivo portátil que comprende: (…)”. A 
continuación, se presenta la tabla comparativa entre el objeto reivindicado y los 
documentos encontrados en el estado de la técnica:

CARACTERÍSTICAS 
ESENCIALES D1 D2

Un dispositivo portátil que 
comprende:

(…) un dispositivo de 
comunicaciones móviles (…)

(Reivindicación 19)

(…) dispositivo para determinar 
sin contacto los parámetros 
actuales de una población 
vegetal y procesar esta 
información (…)

(Reivindicación 13)
Una cámara (11). (…) en el que el sensor integrado 

es una cámara (…)

(Reivindicación 20)

(…) el sistema de adquisición de 
imágenes comprende una 
cámara estereoscópica (1) (…)

(Reivindicación 13)
Una unidad de procesamiento (13) 
configurada para:
- determinar una primera distancia 
entre el dispositivo portátil y el 
suelo por encima del cual se 
sostiene el dispositivo portátil con 
base en una señal de vídeo 
obtenida con la cámara;
- determinar una segunda 
distancia entre el dispositivo 
portátil y un producto agrícola por
encima del cual se sostiene el 
dispositivo portátil con base en la 
citada señal de vídeo; y          
- determinar una altura del 
producto agrícola con base en las 
distancias determinadas
primera y segunda.

(…) capturar una primera imagen 
cuando el dispositivo de 
comunicaciones está en una 
primera posición angular y para 
capturar una segunda imagen 
cuando el dispositivo de 
comunicaciones está en una 
segunda posición angular, 
formando juntas la primera y la 
segunda imagen de las 
imágenes estereográficas (…) la 
unidad de procesamiento está 
configurada para determinar la 
altura basándose en uno o más 
de los siguientes datos:
- información de la distancia de 
enfoque de una unidad de 
enfoque automático de la 
cámara (…) una distancia 
predeterminada sobre el suelo, 
con el fin de determinar la 
distancia entre el dispositivo y un 
producto agrícola sobre el cual 
se sostiene el dispositivo, 
utilizando su sensor integrado 
(…) determinar la altura del 
producto agrícola en función de 
la distancia determinada (…) (no 
menciona que las distancias 
se obtengan por video)

(Reivindicaciones 7, 20, 26 y 27)

(…) sistema de grabación de 
imágenes se utiliza al menos una 
cámara estereoscópica (1) (…) 
la cámara estereoscópica graba 
automáticamente imágenes 
estereoscópicas del cultivo (4) a 
un intervalo de tiempo 
preseleccionado y las envía al 
servidor central (8) (…) una 
unidad procesadora como 
sistema de grabación de 
imágenes (…) la altura del cultivo 
se puede determinar, dada una 
distancia conocida z de la 
cámara estéreo a color (1) desde 
el suelo, simplemente 
determinando la distancia 
medida más pequeña min(z): h = 
z0 - min(z) (…)
 (no menciona la obtención de 
la distancia conforme a la 
grabación)

(Reivindicación 8 y Párrs. 0018 
y 0040)

En donde el dispositivo además 
comprende un módulo de rastreo 
de distancia (15) configurado para 
determinar de manera continua 
una o varias distancias entre el 
dispositivo portátil y objetos en el 
campo de visión de la cámara, con 
base en la citada señal de vídeo.

(…) que incluye una unidad de 
determinación de posición, en 
donde la unidad de 
procesamiento está dispuesta 
para almacenar datos 
representativos de la posición 
del dispositivo de 
comunicaciones en el registro 
(…)

(Reivindicación 24)

(no menciona)
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D1 es considerado como el estado de la técnica más cercano a la invención definida en 
la reivindicación 10, ya que divulga un dispositivo de comunicaciones móviles que 
comprende una cámara y una unidad de procesamiento para determinar la altura de un 
cultivo (Reivindicación 19).

La diferencia entre la invención definida entre la reivindicación 10 y el dispositivo de 
comunicaciones móviles que comprende una cámara y una unidad de procesamiento 
para determinar la altura de un cultivo divulgado en D1, consiste en que las distancias 
para determinar la altura del cultivo no se obtienen desde una señal de video si no desde 
una imagen estereográfica (Reivindicación 19).

No hay evidencia de que obtener las distancia a partir de una señal de video proporcione 
un efecto técnico diferente al que ya proporcionaba el objeto de D1, puesto que 
determinar las distancias por medio de una cámara u obtener información de la distancia 
de enfoque de una unidad de enfoque automático de la cámara ya había sido previsto en 
dicho documento (Reivindicación 26).

Por lo tanto, el problema técnico objetivo que pretende resolver esta invención se puede 
formular así: ¿cómo modificar el dispositivo de comunicaciones móviles que comprende 
una cámara y una unidad de procesamiento para determinar la altura de un cultivo 
conocido en D1 con el fin de obtener las distancias de referencia por medio de una señal 
de video o de grabación?

Sin embargo, el incluir una señal de video o grabaciones del cultivo para determinar una 
distancia, ya está divulgado en D2 que se refiere a sistema de grabación de imágenes 
que utiliza al menos una cámara estereoscópica (1) (…) una unidad procesadora como 
sistema de grabación de imágenes (…) donde la altura del cultivo se puede determinar, 
dada una distancia conocida z de la cámara estéreo a color (1) desde el suelo, 
simplemente determinando la distancia (Reivindicación 8 y Párrs. 0018 y 0040).

En consecuencia, la persona normalmente versada en la materia estaría motivada a 
incluir una cámara estereoscópica (1) (…) una unidad procesadora como sistema de 
grabación de imágenes (…) del D2 en el dispositivo de comunicaciones móviles de D1, 
para así llegar al objeto de la reivindicación 10. Por lo cual se considera obvia. 

Así mismo, D1 divulga las características de las reivindicaciones dependientes de la 
siguiente manera:

- Reivindicación 11: (…) determinar la posición del dispositivo de comunicaciones 
mediante una unidad de determinación de posición integrada, como un GPS, y almacenar 
datos representativos de la posición en el registro (…) almacenamiento en la memoria 
del dispositivo de comunicaciones, o en una base de datos en comunicación con este, de 
datos representativos de un área de terreno donde se determinará la altura del producto 
agrícola (…) (Página 6, líneas 16 a 30).

- Reivindicación 12: (…) incluye el almacenamiento en la memoria del dispositivo de 
comunicaciones, o en una base de datos en comunicación con este, de datos 
representativos de un área de terreno donde se determinará la altura del producto 
agrícola (…) (Página 6, líneas 25 a 30).

- Reivindicación 13: (…) una unidad de determinación de posición integrada, como un 
GPS, y almacenar datos representativos de la posición en el registro. Por lo tanto, el 
registro puede contener datos representativos de la altura determinada del producto 
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agrícola y la ubicación donde se determinó dicha altura. Opcionalmente, la altura se 
determina en varias posiciones. Se puede almacenar un registro para cada posición (…) 
(Página 6, líneas 30 a 35 y Página 7, líneas 1 a 5).

 Las reivindicaciones dependientes 11 a 13 no mencionan alguna característica que, junto 
con las características de la reivindicación independiente, aporte nivel inventivo al 
dispositivo portátil de la reivindicación 10, por lo cual se considera que carece de nivel 
inventivo.

6. Conclusión

Los requisitos de Patentabilidad de la presente solicitud están afectados así:

Ítem Documento Reivindicaciones 
afectadas Requisito que afecta

D1 WO 2018/122237 1 a 7 y 10 a 13 Nivel inventivo

D2 WO 2013/087052 1, 5, 8 a 10 Nivel inventivo

En cumplimiento del artículo 45 de la Decisión 486 de 2000, se le indica que debe dar 
respuesta dentro del término de sesenta (60) días contados a partir de la fecha de 
notificación de la presente comunicación. En caso de no dar respuesta al presente 
requerimiento, o si a pesar de la respuesta subsistieran los impedimentos para la 
concesión, se denegará la patente.

Si como respuesta a este requerimiento, el solicitante modifica el capítulo reivindicatorio, 
deberá observar las instrucciones contenidas en el numeral 1.2.2.1.1., del Capítulo 
Primero del Título X de la Circular Única de esta Superintendencia. De igual forma, 
deberá tener presente que de conformidad con el literal a) del numeral 1.2.2.5.1. de la 
norma ibidem, será necesario acreditar el pago de la tasa por concepto de modificación 
a solicitudes en trámites, de conformidad con el valor establecido en la resolución de 
tasas vigentes.

Notifíquese el presente oficio conforme a lo dispuesto en el numeral 6.2 del Capítulo 
Sexto del Título I de la Circular Única, informándoles que contra el mismo no procede 
recurso alguno en actuación administrativa.

Sandra Isabel Calderon Rodriguez
DIRECTORA DE NUEVAS CREACIONES 
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INFORME DE BÚSQUEDA
EXAMEN DE PATENTABILIDAD

Solicitud No. Examen de patentabilidad
NC2022/0011683 1° X 2° - 3° - Revoca -
Solicitud Internacional No. Fecha solicitud internacional: (DD/MM/AÑO)
PCT/EP2021/054830  26 de febrero de 2021

Fecha de determinación estado de la técnica 
(DD/MM/AÑO) Prioridad Presentación 

26/02/2020 X -
Solicitante
YARA INTERNATIONAL ASA

Reivindicaciones que no son objeto de búsqueda por:

Art. 14 - Art. 15 - Art. 20 - Art. 25 (Falta de unidad de 
invención) -

CRITERIOS DE BÚSQUEDA

Reivindicaciones objeto de búsqueda 1 a 13

Palabras clave utilizadas
(Method) AND (Crop height) AND (Distance measuring sensor) 
AND (Video camera) AND (Tracking module) AND (farming) 
AND (Plant height) AND (Portable device)

Clasificaciones utilizadas para la búsqueda CIP: 
G01C 3/08, G01B 11/02, G06K 9/00, G06T 7/579, G06T 
7/73, A01B 79/00, G01C 11/06, G01B 5/00, G01B 11/06, 
G06K 9/22

DOCUMENTOS CONSIDERADOS RELEVANTES  
(Documentos patente, Literatura no patente (LNP): Artículos, catálogos, etc.)

Informes de 
búsqueda / 
Bases de 

datos 
consultadas

N° de solicitud de 
patente / 

N° de patente / 
Autor LNP(1)

Fecha de 
Publicación 

/Presentación 
(DD/MM/AAAA)

Reivindicaciones 
/Secuencias 
afectadas

Citas relevantes del estado de la técnica
Categoría del 
documento 
citado (2)

SIPI NC2019/0005968 19/06/2019 - - A

WO2013/087052 20/06/2013 1, 5 ,8 a 10
Reivindicaciones 1, 8 y 13 Párrs 
0010, 0013, 0018, 0029, 0040, 

0042, 0045 y Figura 1b
Y

ISA

DE102008009753 10/09/2009 - - A

WO2018122237 05/07/2018 1 a 7 y 10 a 13
Reivindicaciones 1, 2, 7, 10, 11, 13, 
19, 20, 24, 26 y 27 Paginas 6, 11, 

16 
Y

EPO Valentin, J., ACM 
Transactions on 

Graphics3
04/12/2018 - - A

DE102018003881 21/11/2019 - - A
Patbase

DE10346541 14/07/2005 - - A

CN108812123 16/11/2018 - - A
Orbit

CN206207301 31/05/2017 - - A

WO2018/115832 28/06/2018 - - A
Origin

US20180279556 04/10/2018 - - A
3Valentin, J., Kowdle, A., Barron, J. T., Wadhwa, N., Dzitsiuk, M., Schoenberg, M., 
... & Rhemann, C. (2018). Depth from motion for smartphone AR. ACM 
Transactions on Graphics (ToG), 37(6), 1-19.

(1) Cita completa literatura no patente 
(LNP)

Apellido, A. A. (Fecha). Título del 
artículo. Nombre de la 
revista. Volumen(Número), pp-pp.

O
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Apellido, A. A. (Fecha). Título del artículo. 
Nombre de la revista. Recuperado de 
http://xxxxxxxx.

(2) Categorías de documentos citados
“A” Documento que define el estado general de la técnica no 
considerado como particularmente relevante.

“E” Solicitud de patente o patente anterior pero publicada en la fecha 
de presentación internacional o en fecha posterior.

“L” Documento citado para llamar la atención sobre por ejemplo, 
dudas acerca de una reivindicación de prioridad o para determinar la 
fecha de publicación de otra cita, siempre van acompañados de una 
explicación, por la cual se citan.

“O” Documento del tipo actas de conferencia, este tipo de documentos 
siempre estará acompañado por otra letra que indique la pertinencia 
del documento, por ejemplo, O,X, O,Y o bien O,A.

 “P” Documento publicado antes de la fecha de presentación 
internacional pero con posterioridad a la fecha de prioridad 
reivindicada.

“T” Documento publicado en fecha posterior a la de presentación o la 
de prioridad de la solicitud internacional y no entra en conflicto con dicha 
solicitud, pero puede ser útil para la mejor comprensión del principio o 
teoría en que se basa la invención, o para demostrar que el 
razonamiento o los hechos en los que se basa dicha invención son 
incorrectos.

“X” Documento particularmente relevante; la invención reivindicada no 
puede considerarse nueva o que implique una actividad inventiva por 
referencia al documento aisladamente considerado.

“Y” Documento particularmente relevante; la invención reivindicada no 
puede considerarse que implique una actividad inventiva cuando el 
documento se asocia a otro u otros documentos de la misma naturaleza, 
cuya combinación resulta evidente para un experto en la materia.

Fecha del reporte de búsqueda: (04/08/2025)


