
REIVINDICACIONES

 

1. Dispositivo de ecolocalización para personas con limitaciones visuales 
CARACTERIZADO por un cuerpo físico que consta de una estructura tubular 
frontal (200) acoplada a una estructura tubular posterior (201) con geometría 
externa se similares características, con una superficie superior plana (207) y una 
superficie curva (204) inferior que se ajusta ergonómicamente a la muñeca del 
usuario (301); en la parte frontal de la estructura tubular frontal (200) tiene dos 
transductores (101) (102) y en la cavidad (205) formada por la unión de la 
estructura tubular frontal (200) y la estructura tubular posterior (201) se aloja 
una tarjeta eléctrica (100) en la parte inferior y en su parte superior baterías 
extraíbles (203); cuya estructura tubular posterior (201) tiene cavidades 
circulares (206) que albergan las baterías extraíbles (203) y las sujetan sin 
permitir el movimiento de las baterías extraíbles (203) y en su parte posterior 
tiene una tapa (202) deslizable para el acceso y cierre de las baterías extraíbles 
(203); donde la tarjeta electrónica (100) tiene siete fases determinadas por una 
fase 1 fuente de alimentación, una fase 2 con microcontrolador embebido, una 
fase 3 con botones de interfaz (108, 109 y 110), una fase 4 potencia de zumbador, 
una fase 5 con mecanismo para medición de la batería, una fase 6 con módulo 
de ultrasonido con los dos transductores (101) (102) y una fase 7 con mecanismo 
de potencia de un motor vibrador (106). 

2. Dispositivo de ecolocalización para personas con limitaciones visuales de acuerdo 
con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque la fuente de alimentación está 
conformada por un regulador de voltaje (111) y condensadores (117) de 
estabilización de fuente, con un conector para los cables de la batería de 8.4 
voltios, un condensador C12 de 330 nF para estabilización de voltaje de entrada, 
un condensador C11 de 100 nF para estabilización del voltaje de salida y un 
regulador de voltaje U2 KIA 7805 para regular y estabilizar el voltaje de 
alimentación del dispositivo que transforma el voltaje de las baterías de 8,4 voltios 
a en un voltaje de 5.0 voltios. 

3. Dispositivo de ecolocalización para personas con limitaciones visuales de acuerdo 
con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque el microcontrolador embebido 
está conformado por un Microcontrolador U1 Atmega 328P, condensadores de 
acople para estabilidad C1 y C2 de 22 pF, un Cristal (115) X1 de 16 mHz para 
ejecutar la señal de reloj del microcontrolador, un condensador C2 de 4700 uF 
permite estabilidad y filtro de ruido del microcontrolador, una resistencia R10 de 
10 kOhm que permite mantener el voltaje en alto y la ejecución del 



microcontrolador, un interruptor ON/OFF marcado como RST que reinicia el 
dispositivo en caso de error y un conector de programación y revisión. 

4. Dispositivo de ecolocalización para personas con limitaciones visuales de acuerdo 
con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque los botones de interfaz (108, 
109 y 110) están conformados por una resistencia R7 de 10 kOhm permite 
mantener el voltaje en alto del botón de MODO de operación, un interruptor 
ON/OFF marcado como MODO permite intercambiar entre los diferentes modos 
de operación y una resistencia R8 de 10 kOhm permite mantener el voltaje en 
alto del botón de STATUS DE LA BATERIA para conocer el nivel de carga del 
dispositivo.  

5. Dispositivo de ecolocalización para personas con limitaciones visuales de acuerdo 
con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque la potencia para el buzzer 
“zumbador” está conformado por un piezoeléctrico para la emisión de sonido 
BUZZER1 que permite al usuario (301) conocer cuando la batería esta 
críticamente baja mediante la emisión de sonido, un transistor Q2 de la referencia 
2N2222A que permite activar y desactivar el sonido del Piezoeléctrico, una 
resistencia 10 R6 de 1 kOhm para permitir al micro la activación del transistor Q2 
y una resistencia R5 de 10 kOhm que permite garantizar el estado apagado del 
transistor cuando el microcontrolador no ha dado la instrucción de encenderlo.  

6. Dispositivo de ecolocalización para personas con limitaciones visuales de acuerdo 
con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque mecanismo para medición de la 
batería (203) está conformado por una resistencia (113) R9 de 10 kOhm que 
reduce el valor de voltaje de 8.4 voltios a 4.2 voltios para permitir la lectura de 
voltaje del micro controlador y una resistencia (113) R11 de 10 kOhm que permite 
evitar que el voltaje reducido por la resistencia caiga hasta los cero voltios y lo 
mantiene estable en el 50% del valor nominal del voltaje de la batería.   

7. Dispositivo de ecolocalización para personas con limitaciones visuales de acuerdo 
con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque el módulo de ultrasonido es un 
módulo HC-SR04 conformado por un módulo comercial de ultrasonido que 
incorpora los transductores (101 y 102) utilizados en la transmisión y recepción 
de la señal de ultrasonido para determinar distancia. 

8. Dispositivo de ecolocalización para personas con limitaciones visuales de acuerdo 
con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque el mecanismo de potencia para 
el motor vibrador (106) conformado por un opto acoplador (112) U7 de la 
referencia 4N25, una resistencia R2 de 220 Ohm para la activación del opto 
acoplador (112) con la señal del microcontrolador, un conector de dos canales 



marcado como VIBR para la conexión los cables del motor vibrador (106), un 
diodo de protección D1 de la referencia 1N4004 para evitar contracorrientes 
generadas por el motor vibrador (106), un condensador C4 de 22 pF para ayudar 
al diodo a mitigar las subidas y bajadas de voltaje creadas por las contracorrientes 
del motor vibrador (106), una resistencia R4 de 1 kOhm para limitar la corriente 
que ingresa al motor vibrador (106), un diodo de protección D2 de la referencia 
1N4004 permite contener contracorrientes que quieran devolverse al circuito de 
fuente de alimentación explicado en la fase 1, un transistor Q1 de la referencia 
2N2222A permite activar o desactivar el motor vibrador (106), una resistencia R1 
de 1 kOhm para permitir al micro la activación del transistor (7.8) de forma segura 
mediante el uso del opto acoplador (112) y una resistencia de 10 kOhm que 
mantiene apagado el transistor mientras el microcontrolador no de la orden de 
activarlo.


