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LO QUE SE REIVINDICA ES:

1.

Sistema de implantes subcutaneos de geometria variable,
caracterizado por comprender un cuerpo sélido de elastomero de
silicona de grado médico que presenta una base de contacto tisular y
una superficie superior con relieves configurados en una secuencia de
I6bulos (12, 14, 16) interconectados por secciones de menor diametro
(10, 18), disefiados para la expansion controlada del tejido.

Sistema de implantes de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado
porque los I6bulos presentan geometrias diferenciadas seleccionadas
entre formas esferoidales, elipticas (segun se ilustra en la Fig. 1) o
conicas/piramidales (segun se ilustra en la Fig. 2).

Sistema de implantes de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado
porque incluye un dispositivo con configuracion arqueada (32) que
comprende un l6bulo central (30) y terminales de anclaje distal (35) para
Su posicionamiento anatomico estable.

Sistema de implantes de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado
porgue uno de los cuerpos geométricos presenta una configuracion
superior en forma de corazén (Fig. 1, ref 10) con una longitud total de
20mm y un ancho de base de 8mm.

Sistema de implantes de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado
porgue los cuerpos cilindricos o esféricos presentan diametros
escalonados que varian en rangos de 6mm, 7mm, 8mm, 9mm y 10mm
(Fig. 1, refs 1-5).

Sistema de implantes de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado
porque los cuerpos geométricos son obtenidos mediante procesos de
inyeccion o vaciado en moldes de precision disefiados y fabricados
mediante manufactura aditiva (3D), permitiendo una fidelidad
dimensional exacta de los radios de curvatura de 40° y 45° y perfiles de
base de 1mm.

Sistema de implantes de acuerdo con las reivindicaciones 1y 6,
caracterizado porque el uso de moldes 3D permite la creacion de una
superficie de contacto con rugosidad controlada para mejorar la
estabilidad mecanica primaria tras la implantacion.



