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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo bio-mimético de control de resistencia subacuatica para
entrenamiento y rehabilitacién en medio acuatico que comprende:
- un cuerpo principal (100) hueco,

donde en dicho cuerpo principal (100) hueco se encuentra en eje
macizo (101) que pasa por el medio del cuerpo principal y se
encuentra unido en la parte distal inferior del cuerpo principal;
adicionalmente en la parte distal inferior del cuerpo principal (100)
se encuentra la camara de flotabilidad (102) que puede ser
utilizada para aumentar la densidad del dispositivo y asi asegurar
que este se mantenga completamente sumergido con flotabilidad
neutra;
en el cuerpo principal se definen entre 1 a 10 agujeros por los que
puede pasar el pasador (203) y asi dejar en una posicion fija y

asegurada el elemento fijador (200);

- un medio de variacion de la resistencia que incluye,
un elemento fijador (200) que es pasante por el eje macizo (101),
donde dicho elemento fijador (200) esta conectado y se asegura a
la pluralidad de ldminas flexibles (301)
donde el elemento fijador (200) tiene una prolongacion (201) que

incluye un agujero (202) por el que puede pasar el pasador (203);

- un disco superior (400) ubicado en la parte distal superior que incluye un
par de agujeros donde se ajusta una cuerda que conecta el dispositivo

con un cinturdn de los usuarios;

donde al desplazar el elemento fijador (200) hacia la parte inferior del
cuerpo principal (100) por el eje macizo (101) este modifica el area del disco
de arrastre (300) que se conforma por la pluralidad de laminas flexibles
(301)
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2. El dispositivo bio-mimético de control de resistencia subacuatica para
entrenamiento y rehabilitacion en medio acuatico de acuerdo con la
reivindicaciéon 1 donde en el cuerpo principal se incluye un microprocesador
sumergible que procesa la informacién de los sensores y actuadores, el
microprocesador se alimenta con baterias intercambiables, el microprocesador
adicionalmente tiene un modulo de transmision que permite transmitir a

informacioén recolectada de manera inalambrica a una APP.

3. El dispositivo bio-mimético de control de resistencia subacuética para
entrenamiento y rehabilitacion en medio acuatico de acuerdo con la
reivindicacién 2 donde el dispositivo incluye ademas un sensor de fuerza en la
cuerda dicho sensor corresponde a un detector de deformacion extensiométrica
en la cuerda; dicho sensor es sumergible y cuenta con un traductor que
transfiere la fuerza mecanica, a una variable eléctrica analoga que se recibe

por uno de los médulos ADC del microprocesador.

4. El dispositivo bio-mimético de control de resistencia subacuética para
entrenamiento y rehabilitacion en medio acuatico de acuerdo con la
reivindicacion 2 donde el dispositivo incluye ademas un sensor de velocidad
dicho sensor corresponde a un sensor basado en dispositivos de medicion de
presion hidrostatica con membrana deformable; dicho sensor es sumergible y
cuenta con un traductor que transfiere la velocidad y/o la posicidon, a una
variable eléctrica analoga que se recibe por uno de los médulos ADC del

microprocesador.

5. El dispositivo bio-mimético de control de resistencia subacuética para
entrenamiento y rehabilitacion en medio acuatico de acuerdo con la
reivindicacion 2 donde el dispositivo incluye ademas sensor proximidad en
cinturén donde dicho sensor puede ser del tipo capacitivo, ultrasoénico,

fotoeléctrico.



6. El dispositivo bio-mimético de control de resistencia subacuatica para
entrenamiento y rehabilitacion en medio acuatico de acuerdo con la
reivindicacion 2 donde el dispositivo incluye ademas actuador de biofitback en

cinturén.



